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1. Allgemein

Die Hauptbereiche dieser Dokumentation sind die ,Funktionen“ und ,Programmierung®. Unter ,Funktionen® sind
Beschreibungen zu den einzelnen Modulen der Software verfligbar. Unter dem Punkt ,Programmierung” sind die
Schnittstellen, fir den Anwender dieser Software, in tabellarischer Form aufgefihrt. Im Interface sind die
Funktionen fir den Zugriff auf den Toolmonitor dokumentiert und in den jeweiligen Modulen sind die giiltigen
Ubergabeparameter fiir diese Funktionen angegeben.

Der Tolmonitor SerlO basiert auf dem MCD Framework fur Toolmonitore. Die Grundfunktionen des Frameworks,
wie das Logging, allgemeine Einstellungen und die Lizensierung sind hier ebenfalls beschrieben.

Weiterfiihrende Informationen zum Framework der Toolmonitore befinden sich in der allgemeinen Hilfe bzw.
Beschreibung des MCD Frameworks (General Help). Diese beinhaltet insbesondere die Beschreibung der ,Script-
Engine®, das ,Virtuelle Interface“ und die benutzerspezifische ,Visualisierung®.

Bestellnummer: # 150419
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2. Installation von Software
2.1. Voraussetzungen

e Betriebssystem: Windows XP® - Windows 8.1°
e Architektur: 32 Bit oder 64 Bit

e .Net Framework: Version 3.0

Zur Installation des MCD Toolmonitors SerlO ist es ausreichend, die ,SerlOMonitor.exe* in ein beliebiges
Verzeichnis auf dem Zielsystem zu kopieren.

Alternativ kann der bereitgestellte Installer (,SerlOInstall.msi“) ausgefihrt werden.

2.2. Lizenz

Um die Software vor nicht autorisierter Benutzung zu schiitzen, ist es erforderlich, den Toolmonitor nach der
Installation zu lizenzieren.

Zu Demonstrations - und Testzwecken kann der Toolmonitor fur jeweils 30 Minuten auch ohne Lizenz betrieben
werden. Einige Programmfunktionen sind dabei deaktiviert. Zur Uberbriickung der Wartezeit auf eine Freischaltung
(z.B. am Wochenende) kann auch eine 24h Kurzzeitlizenz aktiviert werden.

Zur Freischaltung des Toolmonitors 6ffnen Sie bitte den Dialog ,Lizenzverwaltung“ Giber den Menupunkt
License = Register.

License |

Register I

Abbildung 1: Dialog zum Registrieren aufrufen

1.) In dem Dialog ,Aktuelle Lizensierung“ wird der Status lhrer aktuellen Lizenz angezeigt:

r N
Lizenzverwaltung @

Aktuelle Lizensierung | Lizenz anfordemn | Kurzzeitlizenz |

Arbeitsweise

Demo
Informationen
MCD Lizenz Server: nicht installiert

Lizenz basiert auf: =/

B Schliehen

[\ 5 — —

Abbildung 2: Lizenzstatus abrufen
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2.) Um eine permanente Lizenz fur Ilhre Software anzufordern gehen Sie bitte wie folgt vor:
e Wabhlen Sie die Registerkarte ,Lizenz anfordern“ aus
e Geben Sie die Anzahl der benétigten Lizenzen (fur Ihren PC) im Feld ,Anzahl Lizenzen® an

e Betétigen Sie die Schaltflache ,Anforderungsdatei erzeugen®

¢ Nun 6ffnet sich ein weiteres Fenster, in welchem Sie aufgefordert werden, die ,MCD Licenser Request” -

Datei (*.mlr) abzuspeichern

¢ Bitte speichern Sie diese Datei ab und sende diese dann per E-Mail an info@mcd-elektronik.de.

Bitte geben Sie eine Auftrags - oder Projektnummer an, um die Zuordnung zu erleichtern

¢ Im Anschluss daran erhalten Sie von MCD Elektronik eine E-Mail mit lhrer Lizenzdatei (,MCD License Key

*.mlk) im Anhang

e Als Letztes speichern Sie diese Datei entweder unter ,C:\Windows* oder in dem Verzeichnis, in dem die

..exe“ - Datei Ihrer Software installiert wurde

e Y
Lizenzverwaltung @

| Aktuelle Lizensierung Lizenz anfordern | Kurzzeillizenz‘i

Lizensierungsdaten \
Hardwarecode: | MVB4-S4FY-TDEW-52ZLA Bl ‘

Softwarecode: I ANET
= |
Anzahl Lizenzen: - + | [
Hinweis |

Lizenzen sind an Rechner gebunden. Sie miissen daher mit dem
Hardwarecode des Rechners, auf dem sie spater verwendet
werden sollen, angefordert werden!

Geben Sie die oben genannten Daten an MCD Elektronik.

[ Anforderungsdatei erzeugen l ‘

I V & Schiiefen

Abbildung 3: Permanente Lizenz anfordern

Nach dem néachsten Start Ihrer Software steht diese dann mit vollem Funktionsumfang zur Verfligung

3.) Um eine Kurzeitlizenz (24h) zu aktivieren, wahlen Sie bitte die Registerkarte ,Kurzzeitlizenz* aus. Danach
geben Sie bitte die Zahlenreihe aus dem linken Fenster in das rechte Fenster ein. Falls Sie die Zahlen nicht
erkennen kdnnen, betatigen Sie die Schaltflache ,Neue Zahl*, um eine neue Zahl zu erhalten. Haben Sie die Zahl
richtig eingegeben, kénnen Sie die Kurzzeitlizenz Gber die Schaltflache ,Lizenz aktivieren® freischalten. Bitte
beachten Sie, dass die Kurzzeitlizenz erlischt, sobald Sie die Software beenden. Sie kdnnen die Kurzzeitlizenz

jedoch beliebig oft erneut aktivieren.

Lizenzverwaltung L @

| Aktuelle Lizensierung I Lizenz anfordem | Kurzzeitlizenz ‘

Mit Hilfe der Kurzzeit-Lizenz kinnen sie fiir 24 Stunden
den vollen Funktionsumfang des Programmes nutzen.

Geben Sie dazu die links gezeigte Zahl im Feld rechts ein.

1 7-9%1» 071

=y

&) Schliehen

Abbildung 4: Kurzzeitlizenz anfordern
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2.3. Register COM - Server

Uber diesen Befehl kann der Toolmonitor als COM - Server registriert werden. Dies ist notwendig, wenn der
Toolmonitor durch andere Programme, wie z.B. dem MCD TestManager ferngesteuert werden soll.

r = =h|
Register COM server l lﬁ

~ ) Do you want to register this server for COM interoperability?

Please note:

All programs will then use this server for remote control!

Administrator rights to perform this operation are required.

l‘ﬂé —— e |

Abbildung 5: Register COM - Server

3. Einfuhrung in den Toolmointor SerlO

Der Toolmonitor SerlO dient der Steuerung und Visualisierung der MCD Produkte und unterlagerter Geréte, welche
Uber das MCD standardisierte SerlO - Protokoll angesprochen werden.

& Sel0 (Registered licence) [=lE] =]
Project Setup Events Windows Script Info Help License
/" MechlO Digitallnput v X
[ Cycicupdate  Triggerlevel 250 |2
1 |@|Channel 1 5 |@|Channel 5 9 [@|Channel9 13 |@|Channel 13
2 |@|Channel 2 6 |@|Channel 6 10 |@|Channel 10 14 |@ |Channel 14
3 [@|Channel 3 7 |@[Channel 7 11 [@|[Channel 11 15 |@|Channel 15
4 |[@|Channel 4 8 [@[Channel8 12 |@|Channel 12 16 |@|Channel 16
| MechiO Analoginput ~ X_| /" MechlO DigitalOutput v X
[7] Cyclic update [] Cyclic update (The output state can be changed asynchronously by the fimware.)
1 |Channel 1 (X0 V | 1 |@|Channel1 9 |@|Channel 9
2 |Channel 2 0,000 |IAY 2 |@|Channel 2 10 |@|Channel 10
3 |Channel 3 0,000 |IA'4 3 |@|Channel 3 11 |@|Channel 11
4 |Channel 4 (X[[] V | 4 /@ Channel4 12 |@|Channel 12
5 |@|Channel 5 13 |@|Channel 13
6 |@|Channel 6 14 |@|Channel 14
7 |@|Channel 7 15 |@|Channel 15
8 |@|Channel 8 16 |@|Channel 16
Mo R
Time Type Data

Abbildung 6: Toolmonitor SerlO

Folgende MCD Produkte mit SerlO - Protokoll werden unterstitzt:
e Unknown (stellt Grundfunktionen fur unspezifische Anforderungen zur Verfiigung)
e MechlO 8
e MechlO 16
e Adapter CPU

e Pass/ Fail - Anzeige
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Folgende unterlagerte Geréte werden unterstutzt:

e Unknown (stellt Grundfunktionen fiir unspezifische Anforderungen zur Verfiigung)
e PCF8574 | PIO 8 channels per port

e PCF8574A | PIO 8 channels per port

e PCA9554 | PIO 8 channels per port

e PCA9554A | PIO 8 channels per port

e PIO 3 x PCA 9554 | B.140.010.110

e PIO 3 x PCA 9554A | B.140.010.210

e PIO 3 x PCF 8574 | B.140.010.310

e PIO 3 x PCF 8574A | B.140.010.410

e RelMUX16 | Relais multiplexer 16 channels 7442

e PST30M | Power supply for tuner applications master B.170.030.112

e PST30S | Power supply for tuner applications slave B.170.030.212

e PST30L | Power supply for tuner applications linear slave B.170.030.412

Auf einfache Art und Weise kdnnen frei definierbare oder in einer Bibliothek hinterlegte Telegramme gesendet und
empfangen werden. Digitale oder analoge Ein - und Ausgénge kénnen abgefragt oder gestellt werden.

Die Programmoberflache kann in weitem Umfang frei gestaltet und den Anwenderanforderungen angepasst
werden. Einmal erstellte Konfigurationen kénnen in ,Projektfiles* gespeichert und bei Bedarf wieder geladen
werden. Mit Hilfe einer integrierten ,Script Engine® kénnen alle Telegramme automatisiert versendet und
empfangen werden. Asynchrone Vorgéange lassen sich in den Toolmonitor auslagern. Uber Fremdsoftware kann
der Toolmonitor komplett ferngesteuert werden.

Als Interface kommt hierbei COM / DCOM oder eine .Net - Assembly zum Einsatz. Dadurch kann der Toolmonitor
in einer Vielzahl von Applikationen eingebunden werden (Microsoft Visual Studio® (C#, C++, Visual Basic),
Microsoft Office® (z.B. Excel®), Open Office®, LabVIEW®, MCD TestManager CE). Weitere Informationen hierzu
befinden sich im Kapitel ,Programmierung“ und in der allgemeinen Hilfe zu den Toolmonitoren (General Help).
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4. Windows

Uber den Meniieintrag ,Windows* im Hauptmenii des Toolmonitors SerlO kann auf alle konfigurierten
Kommunikationskanale, SerlO - Geréate und I°C - Module zugegriffen werden.

Project Setup Events | Windows | Script Infe Help License
L /'M| Scan SerlO devices
RS232 (COMI)
Time Type Addred SerlO 1 > C
RC1 »

Abbildung 7: Windows - Menli

4.1. Scan SerlO Devices

Uber den Meniieintrag ,Scan SerlO Devices® im Windows - Menii des Toolmonitors SerlO kann automatisch nach
angeschlossenen SerlO - Geraten gesucht werden. Dabei werden zunachst alle seriellen Schnittstellen
geschlossen und dann diese wiederum mit verschiedenen Baudraten und Adressen nach angeschlossenen
SerlO - Geraten Uberprift.

Scan COM1 at 115200 for address 3 @

=-COM1
- 57600
=1
.- V3,13 1/0-16 MCD-Elektronik

[ Scan ] [ Exit }

Abbildung 8: Scan SerlO Devices

4.2. RS232 - Kommunikation

Fir jeden RS232 - Kommunikationskanal wird im Windows - Meni des Toolmonitors SerlO ein entsprechender
Eintrag angelegt. Uber diesen Eintrag, kann ein Formular zur Low - Level Analyse und Steuerung der
Kommunikation tiber diesen RS232 - Kommunikationskanal geéffnet werden. Mit Hilfe des Formulars kann die
gesamte laufende serielle Kommunikation mitgehoért oder eigene Nachrichten versendet werden. Es besteht die
Mdglichkeit die empfangenen Daten aufzunehmen (,Logging®). Weiterhin kdnnen selbst erstellte Nachrichten oder
Sequenzen von Nachrichten abgespeichert und geladen werden.
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RS232 (COM1) (=]
Port: COM1 open, Baudrate: 57600, Parity: None, DataBits: 8, StopBits: One, Bytes to read: 0

Time Type Address Command Data Comment a

16:36:15. Read 3B 00 Read trigger response

16:36:15.  Write 1 3B 3A Read trigger

16:36:15. Read 3B 00 Read trigger response

16:36:15.  Write 1 3B 3B Read trigger

16:36:15. Read 3B 00 Read trigger response

16:36:48. \Wwrite 1 10

16:36:49. Read 10 0000000000 §

16:37:30.  Wirite 1 10 Read digital input status E |

16:37:31. Read 10 0000000000 Read digital input status L

- Test : Read digital il | Name Address  Command Data Comment
Test 1 Read digital input status

<« [am »

Name Test Comment Read digital input status [ Write ] e [ Add } [ Up ]

Message 1 2] |10 L [ Read ] [T auto [ Close ] [ Update ] Down

Abbildung 9: RS232 - Kommunikation

Die Kommunikation kann tber die ,Open” - Schaltfliche gestartet werden. Durch das Betétigen der Schaltflache
wird der Kanal automatisch mit den Einstellungen aus den ,Options” parametriert.

Uber die Eingabemaske konnen eigene Nachrichten angelegt werden. Hierzu kann der Nachrichtentyp und der
Dateninhalt eingegeben werden.

Im Bereich ,Message” sind die ,SerlO - Adresse®, das ,SerlO - Kommando® und die zugehoérigen Daten

einzutragen.

Uber die Schaltflache ,Write* wird die Nachricht versendet. Mit Hilfe von ,Read* kénnen Nachrichten, sofern
vorhanden, empfangen werden. Ist die Option ,Auto” aktiviert, werden eigehende Nachrichten automatisch
empfangen und angezeigt.

In den Feldern ,Name* und ,Comment” kdnnen weitere Informationen zu der Nachricht hinterlegt und diese dann
Uber die ,Add" - Schaltflache gespeichert werden.

Die Kommunikation kann Uber die ,Close” - Schaltflache beendet werden.

4.3. SerlO - Gerate

Fur jedes SerlO - Gerat wird im Windows - Meni des SerlO - Toolmonitors ein entsprechender Eintrag angelegt.
Uber diesen Eintrag, kénne verschiedene Formulare zur Steuerung des SerlO - Gerates geoffnet werden.

|~ RS232 (COM1)

Scan SerlO devices

R

Project  Setup Events | Windows | Script Info Help  License

Port: COM1 open, Baudrate: 5760 RS232 (COM1) One, Bytes to read: 0
)
| Time Type Addret‘ MechlO 16 MechIO 16 Communication
| 16:36:15. Read
| 16:36:15.  hite 1 PIO MechlO 16 Analoglnput
| 16:36:15. Read B 00 MechlO 16 Digitallnput
| 16:36:15 1 3B 3B MechlO 16 DigitalOutput
| 16:36:15. 38 00 z
| 16628 1 bt MechlO 16 Trigger
| 16:36:49. 10 0000000000 MechIO 16 2C
| 16:37:3 1

Abbildung 10: Menu fur SerlO - Geréate
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4.3.1. MechlO 8
4.3.1.1. I°C - Kommunikation

Mit Hilfe des Formulars kann die gesamte laufende 1°C - Kommunikation des entsprechenden SerlO - Gerates
mitgehort oder eigene Nachrichten versendet werden.

Es besteht die Mdglichkeit die empfangenen Daten aufzunehmen (,Logging®). Weiterhin kénnen selbst erstellte
Nachrichten oder Sequenzen von Nachrichten abgespeichert und geladen werden.

SerlO 112C B

Time Direction  Command Adress Length Data Comment

21:05:13.  Send Write 20 ] FF output status
21:05:13.  Send Write 20 1 FF output status
21:05:13.  Send Write 20 1 FF output status

[ Name Command Address  Length Data Comment

Name Comment
Execute
-

Abbildung 11: I°C - Kommunikation

Uber die Eingabemaske kénnen eigene Nachricht angelegt werden. Hierzu kann der Nachrichtentyp und der
Dateninhalt eingegeben werden.

Im Bereich ,Message” sind das ,I’C - Kommando®, die ,I°C - Adresse* und die zugehdorigen Daten einzutragen.
Uber die Schaltflache ,Execute” wird die Nachricht versendet.

In den Feldern ,Name* und ,Comment” kdnnen weitere Informationen zu der Nachricht hinterlegt und diese dann
Uber die ,Add" - Schaltflache gespeichert werden.

4.3.1.2. MechlO 8 Analog Input

Hier erfolgt die Anzeige und Steuerung der analogen Eingénge der Mechanik - Steuerung. Uber den Button
~-Update“ kann der aktuelle Zustand der Eingénge aktualisiert werden. Die Check - Box ,,Cyclic update® aktiviert
eine zyklische Aktualisierung der Eingange.

MechIO 8 Analoglnput @

Update [ Cyclic update

| 1 |Channel 1 | 0,000 [V
| 2 [Channel 2 | 0,000 [V
| 3 [Channel 3 [ 0,000 |V
| 4 |Channel 4 Kxn v

IS —

Abbildung 12: Analoge Eingange
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4.3.1.3. MechlO 8 Digital Input

Hier erfolgt die Anzeige und Steuerung der digitalen Eingange der Mechanik - Steuerung. Uber den Button
~-Update“ kann der aktuelle Zustand der Eingénge aktualisiert werden. Die Check - Box ,,Cyclic update* aktiviert
eine zyklische Aktualisierung der Eingange. Mit Hilfe von , Trigger level“ kann die Triggerschwelle (in Volt) fur die
digitalen Eingénge eingestellt werden.

MechlO 8 Digitallnput =
[7] Cyclicupdate  Triggerlevel 2,50 =

[ 1 |@[Channel 1 [ 5 [@|Channel 5

| 2 |@|Channel 2 [ 6 |@[Channel6

| 3 |@/[Channel 3 | 7 |@|Channel 7

[ 4 |@|Channel 4 [ 8 |@|Channel8

Abbildung 13: Digitale Eingange

4.3.1.4. MechlO 8 Digital Output

Hier erfolgt die Anzeige und Steuerung der digitalen Ausgénge der Mechanik - Steuerung. Uber den Button
~Update“ kann der aktuelle Zustand der Ausgéange aktualisiert werden. Die Check - Box ,Cyclic update* aktiviert
eine zyklische Aktualisierung der Ausgéange.

MechIO 8 DigitalQutput (3]
[ Reset ][ Update ]\j Cyclic update [The output state can be changed asynchronously by the firmware.)

| 1 |@|Channel 1 | 5 |@|Channel5

[ 2 |@|Channel2 | 6 |@|Channel6

| 3 |@|Channel3 | 7 |@|Channel 7

|4 [@|Channel4 [ 8 |@|Channels

Abbildung 14: Digitale Ausgénge
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4.3.1.5. SerlO - Kommunikation

Mit Hilfe des Formulars kann die laufende SerlO - Kommunikation des betreffenden Gerates mitgehort oder eigene
Nachrichten versendet werden.

Es besteht die Mdglichkeit die empfangenen Daten aufzunehmen (Logging). Weiterhin kdnnen selbst erstellte
Nachrichten oder Sequenzen von Nachrichten abgespeichert und geladen werden.

MechlO 16 Communication ~ . 7 =
Time Type Command Data Comment o
16:36:15. Read 3B 00 Read trigger response
16:36:15.  Write 3B 3A Read trigger
16:36:15. Read 3B 00 Read trigger response
16:36:15.  \write 3B 3B Read trigger
16:36:15. Read 3B 00 Read trigger response
17:04:15.  Write 38 Read trigger
17:04:15. Read FF 01 Read trigger response iy
17:04:23.  \write 38 00 Read trigger =
17:04:23. Read FF 01 Read trigger response -

ReadTrigger : Reac/| Name Command Data Comment
ReadTrigger 38 00 Read trigger
< m »
Name ReadTrigger Comment  Read trigger Add Up
Execute
Message |38 2 00 Update | | Down

Abbildung 15: SerlO - Kommunikation

Uber die Eingabemaske kénnen eigene Nachrichten angelegt werden. Hierzu kann der Nachrichtentyp und der
Dateninhalt eingegeben werden.

Im Bereich ,Message” sind das ,SerlO - Kommando® und die zugehdérigen Daten einzutragen.
Uber die Schaltflache ,Execute” wird die Nachricht versendet.

In den Feldern ,Name* und ,Comment” kdnnen weitere Informationen zu der Nachricht hinterlegt und diese dann
Uber die ,Add" - Schaltflache gespeichert werden.
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4.3.2. MechlO 16
4.3.2.1. I°C - Kommunikation

Mit Hilfe des Formulars kann die gesamte laufende 1°C - Kommunikation des entsprechenden SerlO - Gerates
mitgehort oder eigene Nachrichten versendet werden.

Es besteht die Mdglichkeit die empfangenen Daten aufzunehmen (,Logging®). Weiterhin kénnen selbst erstellte
Nachrichten oder Sequenzen von Nachrichten abgespeichert und geladen werden.

SerlO 112C B

Time Direction  Command Adress Length Data Comment

21:05:13.  Send Wite 20 1 FF output status
21:05:13.  Send Wite 20 1 FF output status
21:05:13.  Send Write 20 1 FF output status

Name Command Addiess  Length Data Comment

Name Comment
Execute
B &

Abbildung 16: I°C - Kommunikation

Uber die Eingabemaske kénnen eigene Nachrichten angelegt werden. Hierzu kann der Nachrichtentyp und der
Dateninhalt eingegeben werden.

Im Bereich ,Message” sind das ,I’C - Kommando®, die ,I°C - Adresse* und die zugehdorigen Daten einzutragen.
Uber die Schaltflache ,Execute” wird die Nachricht versendet.

In den Feldern ,Name* und ,Comment” kdnnen weitere Informationen zu der Nachricht hinterlegt und diese dann
Uber die ,Add" - Schaltflache gespeichert werden.

4.3.2.2. MechlO 16 Analog Input

Hier erfolgt die Anzeige und Steuerung der analogen Eingénge der Mechanik - Steuerung. Uber den Button
~-Update“ kann der aktuelle Zustand der Eingénge aktualisiert werden. Die Check - Box ,,Cyclic update® aktiviert
eine zyklische Aktualisierung der Eingange.

MechlO 16 Analoginput =)

Update [] Cyclic update

[ 1 [Channel 1 0,000 |12
| 2 [Channel 2 | 0,000 |12
|3 [Channel 3 [ 0,000 |12
| 4 [Channel4 [ 0,000 |IVAN

Abbildung 17: Analoge Eingange
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4.3.2.3.

MechlO 16 Digital Input

Hier erfolgt die Anzeige und Steuerung der digitalen Eingénge der Mechanik - Steuerung. Uber den Button
~-Update“ kann der aktuelle Zustand der Eingénge aktualisiert werden. Die Check - Box ,,Cyclic update* aktiviert
eine zyklische Aktualisierung der Eingange. Mit Hilfe von , Trigger level“ kann die Triggerschwelle (in Volt) fur die

digitalen Eingénge eingestellt werden.

MechlO 16 Digitallnput

= =

a2 e

[[] Cyclicupdate  Trigger level 12,50

S

Abbildung 18: Digitale Eingange

4.3.2.4.

[ 1 |@[Channel 1 [ 9 [@[Channel9

| 2 [@[Channel 2 [10 [@[Channel 10
[ 3 |@[Channel 3 [11 |@[Channel 11
[ 4 [@|Channel 4 [12 [@[Channel 12
[ 5 |@[Channel 5 [13 [@[Channel 13
| 6 |@[Channel 6 [14 |@[Channel 14
| 7 |@[Channel 7 [15 [@|Channel 15
[ 8 [@[Channel8 [16 [@[Channel 16

MechlO 16 Digital Output

Hier erfolgt die Anzeige und Steuerung der digitalen Ausgénge der Mechanik - Steuerung. Uber den Button
~,Update“ kann der aktuelle Zustand der Ausgéange aktualisiert werden. Die Check - Box ,Cyclic update* aktiviert
eine zyklische Aktualisierung der Ausgange.

MechIO 16 DigitalOutput

[ Reset ] [ Update J [ Cyclic update (The output state can be changed asynchronously by the firmware. )

5]

[ 1 [O[Channel1

) ]i] Channel 9

| 2 ]il Channel 2

|10 I?I Channel 10

| 3 |O[Channel3

(11 |[@]Channel 11

|4 |@|Channel4

|12 [@|Channel 12

[ 5 [O[Channel5

|13 li|ChanneI 13

| 6 ]-i| Channel 6

(14 [@|Channel 14

| 7 |O[Channel 7

|15 |@|Channel 15

'8 |@|Channel8

|16 [@|Channel 16

Abbildung 19: Digitale Ausgange
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4.3.2.5. MechlO 16 Trigger

Mit Hilfe des Formulars kénne die Trigger der Mechanik - Steuerung eingestellt werden.

Es kdnnen maximal acht interne Trigger definiert werden. Die Mechanik - Steuerung kontrolliert zyklisch die
Eingange und setzt nach Ubereinstimmung mit der Triggerbedingung die entsprechenden Ausgangszustinde bzw.
das entsprechende ,Merkerflag“. Die Prioritat fallt mit steigendem ,Index“. Das bedeutet, dass ,Index 0 immer den
Ausgabezustand von z.B. ,Index 1“ Gberschreibt. ,Trigger Index 0 wird nach ,Power - UP* aus dem EEPROM
geladen und hat héchste Prioritét.

MechlO 16 Trigger (=]
RAM
Trigger  Input mask Output mask

Bit 1 4 Bt5 8 Bt9 12 Bt13 16 Bt 1 4 Bt5 8 Bt9 12 Bt13 16
e 1 [EHIEFEE FEEEEEE FEFEFEHEE FHEEEEFE » EHEEEEEE FEHEEFEEE FEEEEEEE FHFEHFEEE
iwer2 IEEFEFE FEFEFEFEH FEEEFEFEH FEFEHEEEE - BB FEFEFEEEH FEEEFEEE FEFEEEEE
moeer3 FEFEIFEFE FEFEFEE FEFEF B FEFEEERE » FEHFEFEFE FEF B EE FEF B EHEE P EERE
s FEIFEIFEFE FEFEFEE FEFEFEFE FEFEFERE ~ FEFEFEFE FEFEFEE FEF BB E FEFEERE
Trigger 6 "EHFEFEFE - FEFEFEFE HFE
Trgger 7 [ B B EHE B )| (e
Trigger 8 S s =

—

Send [ Storeasdefaut | | Reset
EEPROM
Trigger  Input mask Output mask

Bit 4 Bt5 8 Bt9 12 Bt13 16 Bt1 4 Bt5 i 8 Bt9 12 Bt13 16
moeer 1 IR FEFEEEEE FEHEEEE FEHFEEEEE ~» EHEEEEEE FEEEEEEE FEEEHEEEE FEEEHEEEE

(The EEPROM setings are used for rigger 1 after power on) [ tead ][ save J[  Resa ]

Abbildung 20: Trigger Interface

Das Trigger Interface besteht aus folgenden Bereichen:

Input mask: Hier wird das Eingangsmuster fir den entsprechenden Trigger eingestellt. Dabei bedeutet ein

-, dass das entsprechende Bit fiir den Trigger irrelevant ist, eine ,0“, dass das entsprechende Bit ,Low*
sein muss und eine , 1%, dass das entsprechende Bit ,High“ sein muss

Output mask: Hier wird das zu setzende Ausgangsmuster fur den entsprechenden Trigger eingestellt.

Dabei bedeutet ein ,-“, dass das entsprechende Bit fiir den Trigger irrelevant ist, eine ,0¢, dass das
entsprechende Bit auf ,Low* gesetzt wird und eine ,1% dass das entsprechende Bit ,High“ gesetzt wird

Send: Mit Hilfe dieses Buttons wird die Triggerkonfiguration an die Mechanik - Steuerung Ubertragen

Store as default: Mit Hilfe dieses Buttons wird die aktuelle Triggerkonfiguration in das Setup des
Toolmonitors ibernommen

Reset: Mit Hilfe dieses Buttons wird die Triggerkonfiguration zuriickgesetzt

EEPROM: Es besteht die Mdglichkeit die Konfiguration fur den , Trigger 1 persistent im EEPROM der
Mechanik - Steuerung zu hinterlegen. Dies ist Uber diesen Bereich des Triggerformulars mdglich
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4.3.2.6. SerlO - Kommunikation

Mit Hilfe des Formulars kann die laufende SerlO - Kommunikation des betreffenden Gerates mitgehort oder eigene
Nachrichten versendet werden.

Es besteht die Mdglichkeit die empfangenen Daten aufzunehmen (,Logging®). Weiterhin kénnen selbst erstellte
Nachrichten oder Sequenzen von Nachrichten abgespeichert und geladen werden.

MechIO 16 Communication D @
Time Type Command Data Comment o
16:36:15. Read 3B 00 Read trigger response
16:36:15.  Write 3B 3A Read trigger
16:36:15. Read 3B 00 Read trigger response
16:36:15.  \write 3B 3B Read trigger
16:36:15. Read 3B 00 Read trigger response
17:04:15.  Write 38 Read trigger
17:04:15. Read FF 01 Read trigger response
17:04:23.  \write 38 00 Read trigger =
17:04:23. Read FF 01 Read trigger response |

ReadTrigger : Reac|| Name Command Data Comment
ReadTrigger 38 00 Read trigger
< n Al
Name ReadTrigger Comment  Read trigger Add Up
Execute
Message |38 ] 00 Update | | Down

Abbildung 21: SerlO - Kommunikation

Uber die Eingabemaske kénnen eigene Nachrichten angelegt werden. Hierzu kann der Nachrichtentyp und der
Dateninhalt eingegeben werden.

Im Bereich ,Message” sind das ,SerlO - Kommando® und die zugehdérigen Daten einzutragen.
Uber die Schaltflache ,Execute” wird die Nachricht versendet.

In den Feldern ,Name* und ,Comment” kdnnen weitere Informationen zu der Nachricht hinterlegt und diese dann
Uber die ,Add" - Schaltflache gespeichert werden.

4.3.3. Adapter CPU
Dieser SerlO - Geréatetyp stellt die MCD Mechanik - Steuerung ,Adapter - CPU* dar.

4.3.3.1. I°C - Kommunikation

Mit Hilfe des Formulars kann die gesamte laufende I°C - Kommunikation des entsprechenden SerlO - Gerétes
mitgehort oder eigene Nachrichten versendet werden.

Es besteht die Mdglichkeit die empfangenen Daten aufzunehmen (,Logging®). Weiterhin kénnen selbst erstellte
Nachrichten oder Sequenzen von Nachrichten abgespeichert und geladen werden.
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Serl0 112C E
Time Direction  Command Adress Length Data Comment
21:05:13.  Send Write 20 1 FF output status
21:05:13.  Send ‘Write 20 1 FF output status
21:0513.  Send Write 20 1 FF output status
Name Command Address  Length Data Comment

Name Comment

Data n =10 &

Execute

Abbildung 22: I°C - Kommunikation

Uber die Eingabemaske konnen eigene Nachrichten angelegt werden. Hierzu kann der Nachrichtentyp und der
Dateninhalt eingegeben werden.

Im Bereich ,Message” sind das ,I°C - Kommando*, die ,I°C - Adresse“ und die zugehdrigen Daten einzutragen.
Uber die Schaltflache ,Execute® wird die Nachricht versendet.

In den Feldern ,Name® und ,Comment” kénnen weitere Informationen zu der Nachricht hinterlegt und diese dann
Uber die ,Add“ - Schaltflache gespeichert werden.

4.3.3.2. SerlO - Kommunikation

Mit Hilfe des Formulars kann die laufende SerlO - Kommunikation des betreffenden Gerates mitgehort oder eigene
Nachrichten versendet werden.

Es besteht die Mdglichkeit die empfangenen Daten aufzunehmen (,Logging“). Weiterhin kénnen selbst erstellte
Nachrichten oder Sequenzen von Nachrichten abgespeichert und geladen werden.

MechIO 16 Communication 71 > @
Time Type Command Data Comment o
16:36:15. Read 3B 00 Rezd trigger response
16:36:15. Write 3B 3A Read trigger
16:36:15. Read 3B 00 Read trigger response
16:36:15.  \Write 3B 3B Read trigger
16:36:15. Read 3B 00 Read trigger response
\Write 38 Read trigger
Rezd FF 01 Read trigger response
Write 38 00 Read trigger =
Read FF 01 Read trigger response

- ReadTrigger : Reac|| Name Command Data Comment

ReadTrigger 38 00 Read trigger
<« [om.
Name ReadTrigger Comment  Read trigger Add Up
Execute
Message 38 2/ 00 Update Down

Abbildung 23: SerlO - Kommunikation
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Uber die Eingabemaske kénnen eigene Nachricht angelegt werden. Hierzu kann der Nachrichtentyp und der
Dateninhalt eingegeben werden.

Im Bereich ,Message” sind das SerlO - Kommando und die zugehdrigen Daten einzutragen.
Uber die Schaltflache ,Execute” wird die Nachricht versendet.

In den Feldern ,Name* und ,Comment” konnen weitere Informationen zu der Nachricht hinterlegt und diese dann
Uber die ,Add" - Schaltflache gespeichert werden.

4.3.4. Pass/ Fail - Anzeige
Dieser SerlO - Geréatetyp stellt die MCD Pass / Fail - Anzeige dar.

4.3.4.1. 1>)C - Kommunikation

Mit Hilfe des Formulars kann die gesamte laufende 1°C - Kommunikation des entsprechenden SerlO - Gerates
mitgehdrt oder eigene Nachrichten versendet werden.

Es besteht die Mdglichkeit die empfangenen Daten aufzunehmen (,Logging®). Weiterhin kénnen selbst erstellte
Nachrichten oder Sequenzen von Nachrichten abgespeichert und geladen werden.

SerlO 112C B

Time Direction  Command Adress Length Data Comment ‘
21:05:13.  Send Write 20 1 FF output status |
21:05:13.  Send Write 20 1 FF output status |

21:05:13. Send ‘Write 20 1 FF output status ‘

Name Command Address  Length Data Comment

—_—
Name Comment
Execute
Data Read ~| 0 H |0 <

Abbildung 24: 1°C - Kommunikation

Uber die Eingabemaske konnen eigene Nachrichten angelegt werden. Hierzu kann der Nachrichtentyp und der
Dateninhalt eingegeben werden.

Im Bereich ,Message” sind das ,I’C - Kommando®, die ,I°C - Adresse* und die zugehdrigen Daten einzutragen.
Uber die Schaltflache ,Execute” wird die Nachricht versendet.

In den Feldern ,Name® und ,Comment” kdnnen weitere Informationen zu der Nachricht hinterlegt und diese dann
Uber die ,Add" - Schaltflache gespeichert werden.
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Hier erfolgt die Anzeige und Steuerung der digitalen Ausgénge der Pass / Fail - Anzeige. Uber den Button ,Reset”

4.3.4.2.

konnen alle Ausgange zuruickgesetzt werden.

Pass / Fail Digital Output

Bedienungsanleitung

PassFail DigitalOutput =
[1 [@[Channel1 [ 9 [@[Channels  [17 [@|Channel17  [25 [@|Channel25
|2 [@[Channel2  [10 [@[Channel10  [18 [@|Channel18  [26 [@|Channel26
|3 |[@[Channel3  [11 [@[Channel11  [19 [@|Channel19  [27 [@|Channel27
[4 [@[Channel4a  [12 [@[Channel12  [20 [@[Channel20 |28 [@|Channel28
|5 [@[Channel5  [13 [@[Channel13  [21 [@|Channel21  [29 [@|Channel29
|6 [@[Channel6  [14 [@[Channel14  [22 [@[Channel22  [30 [@|Channel30
|7 |@|Channel7  [15 [@[Channel15  [23 [@|Channel23 |31 [@|Channel31
[8 [@|Channels [16 [@|Channel16 24 [@[Channel24  [32 [@|Channel32

Abbildung 25: Digitale Ausgange
4.3.4.3. SerlO - Kommunikation

Mit Hilfe des Formulars kann die laufende SerlO - Kommunikation des betreffenden Gerates mitgehdrt oder eigene
Nachrichten versendet werden.

Es besteht die Mdglichkeit die empfangenen Daten aufzunehmen (,Logging®). Weiterhin kénnen selbst erstellte
Nachrichten oder Sequenzen von Nachrichten abgespeichert und geladen werden.

MechlO 16 Communication 1 [é
Time Type Command Data Comment o
16:36:15. Read 3B 00 Read trigger response
16:36:15. Write 3B 3A Read trigger
16:36:15. Read 3B 00 Read trigger response
16:36:15.  \write 3B 3B Read trigger
16:36:15. Read 3B 00 Read trigger response
17.04:15.  \write 38 Read trigger
17:04:15. Read FF 01 Read trigger response i
17:04:23.  \Wirite 38 00 Read trigger =
17:04:23. Read FF 01 Read trigger response —

ReadTrigger : Reac/| Name Command Data Comment
ReadTrigger 38 00 Read trigger

«[.m »

Name

Add Up
Update Down

ReadTrigger Comment Read trigger
Execute
Message |38 % 00

Abbildung 26: SerlO - Kommunikation

Uber die Eingabemaske kénnen eigene Nachrichten angelegt werden. Hierzu kann der Nachrichtentyp und der
Dateninhalt eingegeben werden.

Im Bereich ,Message” sind das ,SerlO - Kommando® und die zugehdérigen Daten einzutragen.
Uber die Schaltflache ,Execute” wird die Nachricht versendet.

In den Feldern ,Name* und ,Comment” kdnnen weitere Informationen zu der Nachricht hinterlegt und diese dann
Uber die ,Add“ - Schaltflache gespeichert werden.
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4.4. 1°C - Geréate

Fur jedes I°C - Geréat wird im Windows - Menii des Toolmonitors SerlO ein entsprechender Eintrag angelegt. Uber
diesen Eintrag, kénne verschiedene Formulare zur Steuerung des I°C - Gerates gedffnet werden.

0 SerlO (Registered licence)
Project  Setup  Events | Windows | Script Info  Help License
PIO 1 Communication V| Scan SerlO devices ‘

RS232 (COM1)

SerlO 1 >

[ Channel 1 e ——
1 [@|Channe [ P01 > | PIO 1 Communication [i
2 [@[Channelz2 ——————

[3 [@[Channel3 PIO 1 Digital 10
T
4 @ rhannal 4 ==

Abbildung 27: Menii fiir I°C - Gerate

Malal

4.4.1. 1°C Digitale IO - Geréte (P10)

Eine Reihe von I°C - Geréaten dienen der digitalen Ein - und Ausgabe und basieren auf einer oder mehrerer 1°C -
P10 und werden auf die gleiche Art und Weise konfiguriert.

Folgende Geréte sind davon betroffen:

e PCF8574 | PIO 8 channels per port

e PCF8574A | PIO 8 channels per port

e PCA9554 | PIO 8 channels per port

e PCA9554A | PIO 8 channels per port

e PIO 3x PCA 9554 | B.140.010.110

e PIO 3 x PCA 9554A | B.140.010.210

e PIO 3 x PCF 8574 |B.140.010.310

e PIO 3x PCF 8574A | B.140.010.410

e RelMUX16 | Relais multiplexer 16 channels 7442
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4.4.1.1. 1°C - Kommunikation

Mit Hilfe des Formulars kann die laufende I°C - Kommunikation des entsprechenden 1°C - Moduls mitgehort oder
eigene Nachrichten versendet werden.

Es besteht die Mdglichkeit die empfangenen Daten aufzunehmen (,Logging®). Weiterhin kénnen selbst erstellte
Nachrichten oder Sequenzen von Nachrichten abgespeichert und geladen werden.

I2C 1 Communication =)
Time Direction  Command Port Length Data Comment
22:05.42. Send Write 1] 1 FF output status
22:05:42. Send ‘Write 0 1 FF output status
22:05:42. Send \Write 1] 1 FF output status
Name Command Port Length Data Comment

Name Comment
Execute
Data Read v||o v| 0 =

Abbildung 28: I°C - Kommunikation

Uber die Eingabemaske kénnen eigene Nachrichten angelegt werden. Hierzu kann der Nachrichtentyp und der
Dateninhalt eingegeben werden.

Im Bereich ,Message” sind das ,I’C - Kommando*, die ,I°C - Bank* und die zugehorigen Daten einzutragen.
Uber die Schaltflache ,Execute” wird die Nachricht versendet.

In den Feldern ,Name* und ,Comment” kdnnen weitere Informationen zu der Nachricht hinterlegt und diese dann
Uber die ,Add" - Schaltflache gespeichert werden.

4.4.1.2. PIO Digital 10

Hier erfolgt die Anzeige und Steuerung der digitalen Ein - und Ausgénge der ,I°C - PIO - Module®. Uber den Button
~Reset” kdnnen alle Ausgénge zurtickgesetzt werden.

Uber den Button ,Update“ kann der aktuelle Zustand der Ein - und Ausgénge aktualisiert werden. Die Check - Box
,Cyclic update® aktiviert eine zyklische Aktualisierung der Ein - und Ausgange.

Je nach Konfiguration des PIO - Moduls kann die Betriebsart (Ein - oder Ausgang) online umgeschaltet werden.
Diese Option ist nicht fur alle P1O - Module verfligbar und von der Konfiguration abhangig.

PIO 1 Digital IO

Reset Update [ Cyclic update

[ 1 [O[Channel1 ow v|[ 5 [@[Channel5 [in ~

o
[ 2 |[@[Channel2 ow v|[ 6 [@[Channel6  [in -~
|T|6|Channel3 Out v (@[ Channel 7 In -

[T
,Tﬁ|(.‘.hannel4 |out ~ lT]i Channel 8 In ~

El

Abbildung 29: Digitale Ein - und Ausgange
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4.4.2. Module zur Stromversorgung

Eine Reihe von I°C - Geraten dienen der Stromversorgung Uiber spezielle Stromversorgungsmodule mit
einstellbarer Frequenz des Reglerbausteins.

Folgende Geréate sind davon betroffen:
e PST30M | Power supply for tuner applications master B.170.030.112
e PST30S | Power supply for tuner applications slave B.170.030.212
e PST30L | Power supply for tuner applications linear slave B.170.030.412

4.4.2.1. I°C - Kommunikation

Mit Hilfe des Formulars kann die laufende I°C - Kommunikation des entsprechenden I°C - Moduls mitgehort oder
eigene Nachrichten versendet werden.

Es besteht die Mdglichkeit die empfangenen Daten aufzunehmen (,Logging®). Weiterhin kénnen selbst erstellte
Nachrichten oder Sequenzen von Nachrichten abgespeichert und geladen werden.

12C 1 Communication (=]

Time Direction  Command Port Length Data Comment

22:05.42. Send Write 1] 1 FF output status
22.05:42. Send Write 0 1 FF output status
22:05:42.  Send Write 1] 1 FF output status

Name Command Port Length Data Comment

Name Comment
———— Execute
Data FRead ~||0 v| 0 =

Abbildung 30: I°C - Kommunikation

Uber die Eingabemaske konnen eigene Nachricht angelegt werden. Hierzu kann der Nachrichtentyp und der
Dateninhalt eingegeben werden.

Im Bereich ,Message” sind das ,I’C - Kommando*, die ,I°C - Bank“ und die zugehdrigen Daten einzutragen.
Uber die Schaltflache ,Execute” wird die Nachricht versendet.

In den Feldern ,Name® und ,Comment” kdnnen weitere Informationen zu der Nachricht hinterlegt und diese dann
Uber die ,Add" - Schaltflache gespeichert werden.
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4.4.2.2. Stromversorgung Analoganzeige Spannung

Mit Hilfe dieses Formulars kann die gemessene Spannung angezeigt werden. Uber ein Kontextmeni kann der
Anzeigebereich eingestellt werden.

PS 1 Measurement Voltage E

Charnjnel 0

10,0 10,0

0,0000

Abbildung 31: Stromversorgung Analoganzeige Spannung

4.4.2.3. Stromversorgung Analoganzeige Strom

Mit Hilfe dieses Formulars kann der gemessene Strom angezeigt werden. Uber ein Kontextmenii kann der
Anzeigebereich eingestellt werden.

PS 1 Measurement Current &
0,0

0,2 02

_ Charnel 0 v
06 £ X 06

08 =+ - 08

0,0000

Abbildung 32: Stromversorgung Analoganzeige Strom
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4.4.2.4. Stromversorgung Einstellungen

Mit Hilfe dieses Formulars kann das zugehérige Stromversorgungsmodul gesteuert werden. Es kann die Spannung
und die ,Sense” ein - und ausgeschaltet werden.

Bei einem ,Maste” - Modul kann auBerdem die Frequenz des Reglerbausteins eingestellt werden. Diese Option ist
nicht bei allen Modulen verflgbar.

PS 1 Settings |
| Frequency WW
[. Sense on ] [ Sense off }
[. Power on J
[ Power off ]

Abbildung 33: Stromversorgung Einstellung

4.4.2.5. Stromversorgung Messung

Mit Hilfe dieses Formulars kann die Spannung und der Strom des zugehérigen Stromversorgungsmoduls
ausgelesen und angezeigt werden.

PS 1 Measurement =)
Read [ Cyclic read

Votage 00 [

| Current A

Abbildung 34: Stromversorgung Messung
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5. Konfigurationsbeispiel (Schnellstartanleitung)

Dieser Abschnitt beschreibt schrittweise und beispielhaft die Konfiguration des Toolmonitors SerlO. In diesem
Beispiel wird davon ausgegangen, dass eine MCD Mechanik - Steuerung MechlO 16 an ,COM1*“ des PCs
angeschlossen ist. Weiterhin befindet sich am 1°C - Anschluss der Mechanik - Steuerung eine Relaisplatine
(RelMUX16 | Relais multiplexer 16 channels 7442).

5.1. Sample - Preset aktivieren

Um die Konfiguration zurlickzusetzen, im ,Projekt* - Menu unter ,Presets” den ,Default® - Preset laden.

Project | Setup Events Windows Script Info Help License
Save
Save as ...
Load
Restore

Import window positions

Presets 4 I Default

Close all Empty

Local (unlock) Reset window positions

Remote (lock)

Hide

Exit

Abbildung 35: Sample - Preset aktivieren

5.2. Angeschlossene Gerate suchen

Um nach angeschlossenen Geraten zu suchen, im ,Windows* - Menu den Befehl ,Scan SerlO devices" aufrufen.

Project Setup Events | Windows | Script Info Help License
Scan SerlO devices

RS2321

Ser01.1

Abbildung 36: Angeschlossene Gerate suchen
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Es wird dann nach angeschlossenen Geréten gesucht und diese werden angezeigt:

EXcom COM-Port |
- 57600 Baudrate
-1 SerlO-Address

..V3.13 1/0-16 MCD-Elektronik Device-Type

Abbildung 37: Darstellung angeschlossener Geréate

5.3. RS232 - Port konfigurieren

Uber das Menii ,Setup“ die ,Options“ aufrufen und den RS232 - Port einstellen. Dann den ,Options“ - Dialog mit
,OK* beenden.

RS232 ports >> RS232 1

com 1|

i z
Visualization = g

- Status light Active  [¥] Auto open

- Remoting Baud rate 57600 v

- User seftings

- Logic designer

i Tools =l

- RS232 ports feesslOl! &

#-RS2321 (Press "OK" button to accept changes.)

Timeout [ms]  |300 ‘,!

[ Move up ] [Movedown

Set serial port options

Abbildung 38: RS232 - Port konfigurieren
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5.4. SerlO - Gerate konfigurieren

Den ,Options*” - Dialog wieder 6ffnen und das SerlO - Gerat einstellen. Dann den ,Options” - Dialog mit ,,OK*
beenden.

Options

Categories RS232 ports >> COM 1 >> SerlO 1_1

- General MechlO 16

.- Logger
.- Script Active

- Visualization Device type MechlO 16 | (Press "OK" button to
- Status light accept changes.)

- Remoting Serl0 address i 4
- User settings
- Logic designer Move up ] ’ Move down ]
- Tools

= RS232 ports

Set senial 10 options

Abbildung 39: SerlO - Gerate konfigurieren

5.5. I°C - Gerat (RelMUX16) konfigurieren

Den ,Options* - Dialog wieder 6ffnen und das 1°C - Gerat (ReIMUX16) einstellen. Dann den ,Options“ - Dialog mit
,OK" beenden.

RS232 ports >> COM 1 >> MechlO 16 >> 12C >> 12C 1_1_1

RelMux
Active
Yikzetion Device type RelMUX16 | Relais multiplexer 16 channels 7442
Status light
£ Remoting Number ports 2 (Press "OK" button to
i User settings = — accept changes.)
Logic designer Caddress1 [0 ]
Tools ==
& 35232 ports 12C address 2 i
£-COM 1
& MechiO 16
i~ MechlO 16 Analoginput
.. MechlO 16 Digtallnput
- MechiO 16 DigtalOutput [ Moveup | [ Move down |

Set serial 10 options

Abbildung 40: I°C - Gerat (RelMUX16) konfigurieren
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5.6. Anzeige der digitalen und analogen Ein - und Ausgéange

Uber das ,Windows* - Menii kénnen nun die einzelnen Formulare fiir die digitalen und analogen Ein - und
Ausgéange ausgewahlt und angezeigt werden. Die Position der Formulare kann frei gewahlt werden.

Project Setup Events

Windows Script Info Help License

/" MechlO 16 DigitalOutput v X
[] Cydlic update (The output state can be changed asynchronously by the fimware.)

1 |O|Channel 1 F (| Channel 5 9 |@|Channel 9 13 |@|Channel 13
2 |@|Channel 2 6 |@) Channel 6 10 |@|Channel 10 14 |@|Channel 14
3 |©O|Channel 3 7 |O|Channel 7 11 |@|Channel 11 15 |@|Channel 15
4 |@|Channel4 8 |@|Channel 8 12 |@|Channel 12 16 |@|Channel 16

MechlO 16 Digitallnput

[7] Cycicupdate  Triggerlevel V] 250 |2

1 |@|Channel 1

5 |@[Channel 5

Channel 9

Channel 13

2 |@|Channel 2

6 |@[Channel 6

Channel 10

Channel 14

3 |@|Channel 3

7 |@|Channel 7

Channel 11

Channel 15

4 |@|Channel4

8 |@|Channel 8

Channel 12

Channel 16

MechIO 16 Analoglnput

[¥] Cyclic update

Channel 1

0,000 [

Channel 2

v

Channel 3

v

Channel 4

000 [T

RelMux Digital output

v X

Channel 1

Channel 5

Channel 9

Channel 13

Channel 2

Channel 6

Channel 10

Channel 14

Channel 3

Channel 7

Channel 11

Channel 15

1
2
3
4 Channel 4

Channel 8

Channel 12

Channel 16

Abbildung 41: Anzeige der digitalen und analogen Ein - und Ausgange
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6. Projektverwaltung

In der Projektverwaltung kdnnen die aktuellen Einstellungen und das Layout des Toolmonitors gespeichert und
geladen werden. Samtliche Fenster kdnnen frei positioniert und entsprechend den eigenen Erfordernissen
angeordnet werden.

Project \

Exit

Save as ...

Zf Import window positions
Presets
X Closeall

Local (unlock)

l odl| Remote (lock)

Hide

Abbildung 42: Project - Men

Das Project - Menii besteht aus folgenden Bereichen:

Save / Save as: Uber den Befehl ,Save* konnen alle aktuellen Einstellungen in einer Projektdatei
gespeichert werden. Auch die aktuellen Fensterpositionen werden darin festgehalten

Load: Uber den Befehl ,Load“ kénnen zuvor gespeicherte Einstellungen wieder geladen werden. Auch die
urspringlichen Fensterpositionen werden wieder hergestellt

Import window positions: Uber den Befehl ,import window positions“ kénnen aus einem gespeicherten
Setup die Fensterpositionen importiert werden. Alle urspriinglichen Einstellungen bleiben davon unberihrt

Presets: Hier kdnnen beispielhaft vordefinierte Einstellungen aufgerufen werden
Close all: Dadurch werden alle offenen Formulare geschlossen. Der Toolmonitor bleibt aktiv

Local: Wird der Toolmonitor ferngesteuert oder ist das ,Setup® mit einem Passwort geschitzt, sind die
meisten Benutzeraktion vor direkter Eingabe geschutzt. Durch den Aufruf von ,Local* wird dieser Schutz
aufgehoben und alle Bedienelemente sind wieder zuganglich. Wurde im ,Setup® ein Passwort vergeben,
muss dieses zur Freigabe des Toolmonitors eingegeben werden

Remote: Hiermit kann der Toolmonitor wieder in den geschiitzten Modus zurlickversetzt werden

Hide: Hiermit wird der Toolmonitor ausgeblendet, bleibt aber aktiv. Wird er nicht ferngesteuert kann der
Toolmonitor Uber ein Icon in der Taskleiste wieder aktiviert werden

Exit: Hiermit wird der Toolmonitor beendet (nicht verfiigbar, wenn der Toolmonitor ferngesteuert wird)
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7. Events

Hierlber kdnnen die Anzeigen fur die Log - und die Trace - Meldungen aufgerufen werden.

Logging
Trace

Events | Serial line

Abbildung 43: Events - Menu

Das Events - Menu besteht aus folgenden Bereichen:

Logging: Uber dieses Menii wird die Anzeige der Log - Meldungen fiir allgemeine Ereignisse, Warnungen,

[ ]
Fehler usw. aufgerufen
e Trace: Uber dieses Menii wird die Anzeige der Trace - Meldungen (gesendeten oder empfangen
Nachrichten) aufgerufen
Logging _ =)
Date Time Modul Cbject Level Message
%2012.04.25 13:28:28 Serialline SeriallineMainForm Info Serialline started
2012.04.25 13:28:45 Serialline MCD.Framework.Forms.FIDI Info Port open
2012.04.25 13:28:46 Serialline MCD.Framework.Forms.FIDI Trace Write message: 3F
2012.04.25 13:28:48 Serialline MCD.Framework.Forms.FIDI Trace Read message: 3F V9.99 Video-Analyser/Generator SD Mi

m . »

[ e T T T ]

3F [Read firmware]

3F V9.99 Video-Analyser/Generator SD MCD-Elektronik GmbH 2012-03-07 [Re
51 00 [Select input FBAS 1
51 [Select input FBAS 1]

74 [Status und erkannte Eingangsnorm lesen]

74 3A [Status und erkannte Eingangsnorm lesen]

. = »

Abbildung 45: Trace - Monitor
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8. Setup

Uber das Setup erfolgen der Aufruf der projektspezifischen Optionen und die Registrierung des Toolmonitors als
COM - Server.

Setup | Events Devices Scri

) Options
t Register COM server

Abbildung 46: Setup - Menl

8.1. RS232 - Ports

Hier erfolgt die Konfiguration der seriellen Schnittstellen.

8.1.1. Anzahl der RS232 - Ports

Hier erfolgt die Festlegung, wie viele RS232 - Schnittstellen vom Toolmonitor SerlO verwendet werden sollen.

4 [ ™

Options

Categories RS232 ports

- General

- Logger

- Script

- Visualization

- Status light

- Remoting

- User settings

- Logic designer

- Tools

=~ R5232 ports

£-RS232 1
[ MechlO

-
v

(Press "OK" button to accept changes.)

Number ports |1

Set number of serial ports [ OK ] [ Cancel ]

- A

Abbildung 47: Anzahl der RS232 - Ports auswahlen
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8.1.2. Kommunikationsparameter

Fur jeden zu verwendenden RS232-Port kénnen hier die Kommunikationsparameter konfiguriert werden.

Categories RS232 ports >> RS232 (COM1)

- General Title RS232 (COM1)
- Logger
- Script Port number 1 =3

- Visualization T
- Status light (] Active  [] Auto open

- Remoting Baud rate 57600 v

- User settings
- Logic designer Timeout [ms] 300

-~

- Tools -
£ RS232 ports Number Serl0 11 =

28 RS232 (COMT) i (Press "OK" button to accept changes.)

[ Move up ] [Move down ]

Set serial port options

Abbildung 48: Konfiguration eines seriellen Ports

Folgende Bereiche kénnen konfiguriert werden:

e Title: Ein Name, welcher fur den Port zur Anzeige und Ansteuerung verwendet werden soll
e Port number: Der zu verwendende COM - Port
e Active: Ein ,Flag®, welches kennzeichnet, dass der Port verwendet werden kann

e Auto open: Ein ,Flag“, welches kennzeichnet, dass der Port automatisch beim Start des Toolmonitors
geoffnet werden soll (Hinweis: auch wenn dieses ,Flag“ abgeschaltet ist, so kann der Port trotzdem
automatisch geoffnet werden, wenn ein unterlagertes Modul dies erfordert)

e Timeout: Eine Zeitspanne in Millisekunden, welche maximal beim Senden und Empfangen gewartet wird,
bis der Vorgang abgeschlossen sein muss

e Number SerlO moduls: Die Anzahl an SerlO - Modulen, welche an diesen RS232 - Port angeschlossen
sind

e Move up / Move down: Mit Hilfe dieser Buttons kann der ausgewéhlte RS232 - Port in der Liste der
RS232 - Ports verschoben werden
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8.2. SerlO - Gerate

Fur jedes zu verwendende SerlO - Gerat kann hier der Typ und die SerlO - Adresse ausgewahlt werden. Folgende
Typen stehen zur Verfligung:

Unknown (stellt Grundfunktionen fiir unspezifische Anforderungen zur Verfligung)
MechlO 8

MechlO 16

Adapter CPU

Pass / Fail - Anzeige

Options

s 22 2 2020 0 0

Categories RS232 ports >> R5232 (COM1) >> SerlO 1

- General Serl0 1

- Logger
- Seript [T] Active

- Visualization ; — (Press "OK" button to
. Status light Desico fipe Mochi0 16 ) accept changes.)

. Remoting SerlO address |0 H

- User settings
- Logic designer Move up ] [ Move down ]
- Tools

=+ RS232 ports

£-RS232 (COM1)
i MechlO Analoginput
- MechlO Digttallnput
. MechlO DigtalOutput
- Trigger
@-12C

Set serial 10 options

Abbildung 49: Konfiguration eines SerlO - Gerétes

Folgende Bereiche kénnen konfiguriert werden:

Title: Ein Name, welcher fir das SerlO - Gerat zur Anzeige und Ansteuerung verwendet werden soll
Active: Ein ,Flag“, welches kennzeichnet, dass das Gerat verwendet werden kann
Device type: Der SerlO - Geréatetyp (siehe oben)

SerlO address: Die SerlO - Adresse fir das SerlO - Gerét (jedes an einem gemeinsamen RS232 - Port
angeschlossene SerlO - Gerat muss mit einer eindeutigen SerlO - Adresse konfiguriert werden)

Move up / Move down: Mit Hilfe dieser Buttons kann das ausgewahlte SerlO - Gerat in der Liste der
SerlO - Gerate verschoben werden

8.2.1. MechlO 8

Dieser SerlO - Geréatetyp stellt die MCD Mechanik - Steuerung MechlO 8 dar.
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8.2.1.1. I*C

Hier erfolgt die Festlegung, wie viele I°C - Ports von der MechlO 8 angesteuert werden sollen.

Categories RS232 ports >> R$232 (COM1) >> SerlO 1 >> 12C

- General . 7
B P Number of 12C devices: h ‘
. Seript (Press "OK" button to a
- Visualization
- Status light
- Remoting
- User settings
- Logic designer
- Tools
- RS232 ports
- RS5232 (COMT)
- Serl0 1
®-12C

Abbildung 50: Auswahl der Anzahl an I°C - Ports

8.2.1.2. MechlO 8 Analog Input

Hier erfolgt die Konfiguration der analogen Eingange der Mechanik - Steuerung.

Options [ = |
Categories RS232 ports >> RS232 (COM1) >> SerlO 1 >> MechlO Analoglinput

-~ General Tile MechlO Analoglnput
- Logger o
- Seript Number of rows: |0
- Visualization :
- Status light Enabled Channel Comment
- Remoting : U
- User settings Channel 1 Ctlannelﬁ‘l
. Logic designer Channel 2  Channel 2
... Tools — ——

& RS232 pots [¥/]  Channel3  Channel 3

B2- RS232 (COM1) [¥] Channel 4  Channel 4
&) SerlO 1

-~ MechlO Analoglinput [T] Auto update on startup
- MechlO Digitallnput
i-- MechlO DigitalOutput
®-12C

MechiO Analoglnput [ ok ][ cCance |

.

Abbildung 51: Konfiguration der analogen Eingénge
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Folgende Bereiche kénnen konfiguriert werden:

Title: Ein Name, welcher fiir den analogen Eingang zur Anzeige und Ansteuerung verwendet werden soll

Number of rows: Die Anzahl an Reihen, welche in der Anzeige fur die Eingangskanéle verwendet werden
soll. Ist hier der Wert ,,0“ eingetragen, so wird die Anzahl der Reihen und Spalten automatisch ermittelt, um
die Darstellung moglichst platzsparend zu halten

Enabled: Fur jeden Kanal kann ausgewéahlt werden, ob dieser angezeigt werden soll (nicht benutzte
Kanale kénnen somit ausgeblendet werden)

Comment: Fir jeden Kanal kann ein Name vergeben werden, welcher zur Anzeige und Ansteuerung
verwendet wird

Auto update on startup: Ist dieses ,Flag” aktiv, so wird der zugehérige Kommunikationskanal beim Start
des Toolmonitors automatisch geéffnet und der Status der Eingangskanéle wird einmalig ausgelesen und
angezeigt

8.2.1.3. MechlO 8 Digital Input

Hier erfolgt die Konfiguration der digitalen Eingénge der Mechanik - Steuerung.

Categories H RS232 ports >> RS232 (COM1) >> SerlO 1 >> MechlO Digitallnput
-~ General Title  MechlO Digitalinput
i Logger
i Script Number of rows: 0 =
- Visualization
- Status light Enabled Channel Comment
- Remoting :
- User settings ] Channel 1 Channel 1
i Logic designer ¥ Channel 2  Channel 2
) ;osozlzz poits ™ Channel 3 Channel 3
[=-RS232 (COM1) ¥ Channel4  Channel 4
- Serl0 1 =
£.. MechiO Analoginput V] Charnel5  Channel 5
. [¥]  Channel6 Channel 6

- MechlO DigtalOutput

@-12C [¥]  Channel7 Channel 7

Channel 8  Channel 8

[] Auto update on startup

MechlO Digitallnput

Abbildung 52: Konfiguration der digitalen Eingénge

Folgende Bereiche kdnnen konfiguriert werden:

Title: Ein Name, welcher fur die digitalen Eingdnge zur Anzeige und Ansteuerung verwendet werden soll

Number of rows: Die Anzahl an Reihen, welche in der Anzeige fur die Eingangskanéle verwendet werden
soll. Ist hier der Wert ,,0“ eingetragen, so wird die Anzahl der Reihen und Spalten automatisch ermittelt, um
die Darstellung moglichst platzsparend zu halten

Enabled: Fir jeden Kanal kann ausgewahlt werden, ob dieser angezeigt werden soll (nicht benutzte
Kanéle kénnen somit ausgeblendet werden)

Comment: Fur jeden Kanal kann ein Name vergeben werden, welcher zur Anzeige und Ansteuerung
verwendet wird

Auto update on startup: Ist dieses ,Flag“ aktiv, so wird der zugehérige Kommunikationskanal beim Start
des Toolmonitors automatisch gedffnet und der Status der Eingangskanéle wird einmalig ausgelesen und
angezeigt
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8.2.1.4. MechlO 8 Digital Ouput

Hier erfolgt die Konfiguration der digitalen Ausgénge der Mechanik - Steuerung.

Categories RS232 ports >> RS232 (COM1) >> SerlO 1 >> MechlO DigitalOutput

- General Title  MechlO DigitalOutput
- Logger
- Script Number of rows: 0
- Visualization
- Status light Enabled Channel Comment
- Remoting

- User settings

- Logic designer

- Tools

=- RS232 ports

- RS232 {COM1)

<

Channel 1 Channel 1
Channel 2 Channel 2
Channel 3 Channel 3

B EEI

Channel 4 Channel 4
Channel 5 Channel 5
Channel 6  Channel 6
Channel 7 Channel 7
Channel 8  Channel 8

= SerlO 1
i+ MechlO Analoginput
i+ MechlO Digtalinput

- 12C

EEEE

)

Auto update on startup

MechlO DigitalOutput

Abbildung 53: Konfiguration der digitalen Ausgange

Folgende Bereiche kdnnen konfiguriert werden:

e Title: Ein Name, welcher fur die digitalen Ausgénge zur Anzeige und Ansteuerung verwendet werden soll

¢ Number of rows: Die Anzahl an Reihen, welche in der Anzeige fir die Ausgangskanéle verwendet werden
soll. Ist hier der Wert ,0“ eingetragen, so wird die Anzahl der Reihen und Spalten automatisch ermittelt, um
die Darstellung moglichst platzsparend zu halten

e Enabled: Fir jeden Kanal kann ausgewahlt werden, ob dieser angezeigt werden soll (nicht benutzte
Kanale konnen somit ausgeblendet werden)

e Comment: Fiur jeden Kanal kann ein Name vergeben werden, welcher zur Anzeige und Ansteuerung
verwendet wird

e Auto update on startup: Ist dieses ,Flag” aktiv, so wird der zugehérige Kommunikationskanal beim Start
des Toolmonitors automatisch gedffnet und der Status der Ausgangskanale wird einmalig ausgelesen und
angezeigt
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8.2.2. MechlO 16
8.2.2.1. I’C

Hier erfolgt die Festlegung, wie viele I°C - Ports von der MechlO 16 angesteuert werden sollen.

Categories

RS232 ports >> R$232 (COM1) >> SerlO 1 >> 12C

- General
- Logger
- Script
- Visualization
- Status light
. Remoting
- User settings
- Logic designer
- Tools
- F{5232 ports
[=-RS232 {COM1)
£ Serl0 1
®-12C

Number of 12C devices: i )

iPress "OK" button to a;:em changes.)

Abbildung 54: Auswahl der Anzahl der I°C - Ports

8.2.2.2. Mech IO 16 Analog Input

Hier erfolgt die Konfiguration der analogen Eingédnge der Mechanik - Steuerung.

Categories

RS232 ports >> RS232 (COM1) >> SerlO 1 >> MechlO Analoglnput

- General

- Logger

Scn'm

- Visualization

- Status light

- Remoting

- User settings

- Logic designer

.. Tools

=1~ RS232 ports

- RS232 (COM1)

£ Serl0 1

echiO Ansbognpu]
- MechlO Digitallnput
- MechlO DigitalOutput

Tile MechlO Analoginput

Number of rows:

Enabled Channel Comment
Channel 1 Channel 1
Channel2 Chamnel2
Channel 3 Channel 3
Channel 4  Channel 4 I

[ Auto update on startup

MechlO Analoglnput

Abbildung 55: Konfiguration der analogen Eingénge
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Folgende Bereiche kénnen konfiguriert werden:

e Title: Ein Name, welcher fiir den analogen Eingang zur Anzeige und Ansteuerung verwendet werden soll

e Number of rows: Die Anzahl an Reihen, welche in der Anzeige firr die Eingangskanéale verwendet werden
soll. Ist hier der Wert ,,0“ eingetragen, so wird die Anzahl der Reihen und Spalten automatisch ermittelt, um
die Darstellung moglichst platzsparend zu halten

e Enabled: Fir jeden Kanal kann ausgewahlt werden, ob dieser angezeigt werden soll (nicht benutzte
Kanale kénnen somit ausgeblendet werden)

e Comment: Fir jeden Kanal kann ein Name vergeben werden, welcher zur Anzeige und Ansteuerung
verwendet wird

e Auto update on startup: Ist dieses ,Flag” aktiv, so wird der zugehérige Kommunikationskanal beim Start
des Toolmonitors automatisch geéffnet und der Status der Eingangskanéle wird einmalig ausgelesen und
angezeigt

8.2.2.3. MechlO 16 Digital Input

Hier erfolgt die Konfiguration der digitalen Eingéange der Mechanik - Steuerung.

Categories H RS232 ports >> RS232 (COM1) >> SerlO 1 >> MechlO Digitallnput ‘
General Title  MechlO Digitallnput
Logger
Script Number of rows: 0 =
Visualization
Status light Enabled Channel Comment Enabled Channel Comment
Remoting = =
User seftings [Vl Channel1  Channel 1 [¥/]  Channel3 Channel 9
Logic designer [¥]  Channel2 Channel 2 [¥]  Channel 10 Channel 10
- Tools e =
- RS232 potts ) Channel 3  Channel 3 @ Channel 11 Channel 11
(- RS232 (COM1) ¥ Channet4 Channel 4 ¥ Channel 12 Channel 12
=) Serl0 1 Al -
- MechlO Analoginput | Channel 5  Channel 5 7 Channel 13 Channel 13
MechiO Digitalinput ¥ Channel 6  Channel 6 & Channel 14 Channel 14
’Tﬂ:;;;? Dot aOupx [  Chamnel7 Channel7 @]  Channel15 Channel 15
w-12C [Vl  Channel8 Channel 8 [¥/]  Channel 16 Channel 16
[] Auto update on startup
MechiO Digitalinput oK J

Abbildung 56: Konfiguration der digitalen Eingéange

Folgende Bereiche kdnnen konfiguriert werden:

e Title: Ein Name, welcher fur die digitalen Eingdnge zur Anzeige und Ansteuerung verwendet werden soll

e Number of rows: Die Anzahl an Reihen, welche in der Anzeige fir die Eingangskanéle verwendet werden
soll. Ist hier der Wert ,0“ eingetragen, so wird die Anzahl der Reihen und Spalten automatisch ermittelt, um
die Darstellung mdglichst platzsparend zu halten

e Enabled: Fur jeden Kanal kann ausgewahlt werden, ob dieser angezeigt werden soll (nicht benutzte
Kanéle kénnen somit ausgeblendet werden)

e Comment: Fir jeden Kanal kann ein Name vergeben werden, welcher zur Anzeige und Ansteuerung
verwendet wird

e Auto update on startup: Ist dieses ,Flag” aktiv, so wird der zugehérige Kommunikationskanal beim Start
des Toolmonitors automatisch gedffnet und der Status der Eingangskanéle wird einmalig ausgelesen und
angezeigt
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8.2.2.4. MechlO 16 Digital Output

Hier erfolgt die Konfiguration der digitalen Ausgange der Mechanik - Steuerung.

Options

Categories RS232 ports >> RS232 (COM1) >> SerlO 1 >> MechlO DigitalOutput

i~ General Title MechlO DigitalOutput
i-- Logger
i Script Number of rows: 0
i Visualization
i Status light Enabled Channel Comment Channel Comment
i-- Remoting
i User settings
i-- Logic designer
i Tools
= RS232 ports
(- RS232 (COM1)
= Serl0 1
- MechlO Analoginput
- MechlO Digallnput
Trigger
®-12C

Channel 1 Channel 1 I Channel 9 Channel 9
Channel 2 Channel 2 I Channel 10 Channel 10
Channel 3 Channel 3 [ Channel 11 Channel 11

EE

&

S

Channel 4  Channel 4 1 Channel 12 Channel 12
Channel 5  Channel 5 I Channel 13 Channel 13
Channel 6  Channel 6 [ Channel 14 Channel 14
Channel 7 Channel 7 IF Channel 15 Channel 15
Channel 8  Channel 8 ] Channel 16 Channel 16

B E

Q=

[] Auto update on startup

MechlO DigitalOutput

Abbildung 57: Konfiguration der digitalen Ausgange

Folgende Bereiche kdnnen konfiguriert werden:

e Title: Ein Name, welcher fir die digitalen Ausgénge zur Anzeige und Ansteuerung verwendet werden soll

e Number of rows: Die Anzahl an Reihen, welche in der Anzeige fur die Ausgangskanéle verwendet werden
soll. Ist hier der Wert ,0“ eingetragen, so wird die Anzahl der Reihen und Spalten automatisch ermittelt, um
die Darstellung moglichst platzsparend zu halten

e Enabled: Fur jeden Kanal kann ausgewahlt werden, ob dieser angezeigt werden soll (nicht benutzte
Kanale kénnen somit ausgeblendet werden)

e Comment: Fur jeden Kanal kann ein Name vergeben werden, welcher zur Anzeige und Ansteuerung
verwendet wird

e Auto update on startup: Ist dieses ,Flag” aktiv, so wird der zugehérige Kommunikationskanal beim Start
des Toolmonitors automatisch getffnet und der Status der Ausgangskanale wird einmalig ausgelesen und
angezeigt

8.2.2.5. MechlO 16 Trigger
Hier erfolgt die Konfiguration der internen Trigger der Mechaniksteuerung.

Es kénnen maximal acht interne Trigger definiert werden. Die Mechanik - Steuerung kontrolliert zyklisch die
Eingange und setzt nach Ubereinstimmung mit der Triggerbedingung die entsprechenden Ausgangszustiande bzw.
das entsprechende ,Merkerflag“. Die Prioritat fallt mit steigendem ,Index“. Das bedeutet, dass ,Index 0 immer den
Ausgabezustand von z.B. ,Index 1“ Uberschreibt. ,Trigger Index 0“ wird nach ,Power - UP* aus dem EEPROM
geladen und hat héchste Prioritét.
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Options.

Generdl Tile SerlO 1 Trigger

Status ght
Remoting
User setings
Logic designer

Tools
RS232ports
£-RS232 (COM1)
£-5ei0 1
MechiO Anloghput
MechiO Digtalinput
MechiO DigtalOutpit
Trigger
12

[] Auto update on startup

Abbildung 58: Konfiguration der internen Trigger der MechlO 16

Das Trigger Interface besteht aus folgenden Bereichen:

o Title: Ein Name, welcher fur den internen Trigger zur Anzeige und Ansteuerung verwendet werden soll

¢ Input mask: Hier wird das Eingangsmuster fiir den entsprechenden Trigger eingestellt. Dabei bedeutet ein
-, dass das entsprechende Bit fiir den Trigger irrelevant ist, eine ,0% dass das entsprechende Bit ,Low*
sein muss und eine , 1%, dass das entsprechende Bit ,High“ sein muss

e Output mask: Hier wird das zu setzende Ausgangsmuster fiir den entsprechenden Trigger eingestellt.

Dabei bedeutet ein ,-“, dass das entsprechende Bit fiir den Trigger irrelevant ist, eine ,0%, dass das
entsprechende Bit auf ,Low" gesetzt wird und eine , 1%, dass das entsprechende Bit ,High* gesetzt wird

e Auto update on startup: Ist dieses ,Flag“ aktiv, so wird der zugehorige Kommunikationskanal beim Start
des Toolmonitors automatisch gedffnet und die Trigger - Konfiguration an die Mechanik - Steuerung
gesendet. Ist dieses ,Flag” nicht gesetzt, erfolgt keine automatische Ubertragung an die Mechanik -
Steuerung. Die Trigger - Konfiguration kann dann nur noch durch manuelles Auslésen oder Uber das
virtuelle Interface gesetzt werden

8.2.3. Adapter CPU
Dieser SerlO - Geratetyp stellt die MCD Mechanik - Steuerung ,Adapter CPU* dar.

8.2.3.1. I’C

Hier erfolgt die Festlegung, wie viele I°C - Ports von der ,Adapter CPU* angesteuert werden sollen.

Categories RS232 ports >> R$232 (COM1) >> SerlO 1 >> |2C

- General ' .

- Logger Number of 12C devices: [t a

. Script (Press "OK" button to accept changes.)

- Visualization

- Status light

- Remoting

- User settings

- Logic designer

- Tools

= RS232 ports

=- R$232 (COM1)
- SerlO 1

®-12C

Abbildung 59: Auswahl der Anzahl der I°C - Ports
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8.2.4. Pass/ Fail - Anzeige
Dieser SerlO - Geréatetyp stellt die MCD Pass / Fail - Anzeige dar.

8.2.4.1. I’C

Hier erfolgt die Festlegung, wie viele I°C - Ports von der Pass / Fail - Anzeige angesteuert werden sollen.

Categories RS232 ports >> R$232 (COM1) >> SerlO 1 > 12C

- General _ —
. Logger Number of 12C devices: I
. Script (Press "OK" button to accept changes.)
- Visualization
- Status light
- Remoting
- |User settings
- Logic designer
.. Tools
- RS232 ports
- RS232 (COM1)
- Serl0 1
®-12C

Abbildung 60: Auswahl der I°C - Ports

8.2.4.2. Pass/ Fail Digital Output
Hier erfolgt die Konfiguration der digitalen Ausgénge der Pass / Fail - Anzeige.

oo || e

Categories RS232 ports >> RS232 (COM1) >> SerlO 1 >> SerlO 1 DigitalOutput

+ General Title  SerlO 1 DigitalOutput
- Logger
- Script Number of rows: o
- Visualization
- Status light
- Remoting
- User settings
- Logic designer

i Tools

- RS232 ports
£1-RS232 (COM1)
= Serl0 1

®-12C

led Channel Comment Enabled Channel Comment

o

Channel 1 Channel 1
Channel 2  Channel 2
Channel 3 Channel 3

Channel 17 Channel 17
Channel 18 Channel 18
Channel 19 Charnel 19
Channel 20 Channel 20
Channel 21  Channel 21
Channel 22 Channel 22
Channel 23 Channel 23
Channel 24 Channel 24
Channel 25 Channel 25
Channe! 26 Channel 26
Channel 27 Channel 27
Channel 28 Channel 28
Channe! 29 Channel 29
Channel 30 Channel 30
Channel 31  Channel 31
Channel 32  Channel 32

Channel 4 Channel 4
Channel 5 Channel 5
Charnel 6  Channel 6
Charnel 7 Channel 7
Channel 8  Channel 8
Charnel 9 Channel 9
Channel 10 Channel 10
Channel 11 Channel 11

Channel 12 Channel 12
Channel 13 Channel 13
Channel 14 Channel 14
Channel 15  Channel 15
Channel 16 Channel 16

FEEE RSN EEEE BEEE
S NN EEE E

a

Auto reset on startup

520 1 gt

Abbildung 61: Konfiguration der digitalen Ausgange
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Folgende Bereiche kénnen konfiguriert werden:

8

Title: Ein Name, welcher fiir die digitalen Ausgange zur Anzeige und Ansteuerung verwendet werden soll

Number of rows: Die Anzahl an Reihen, welche in der Anzeige fur die Ausgangskanéle verwendet werden
soll. Ist hier der Wert ,,0“ eingetragen, so wird die Anzahl der Reihen und Spalten automatisch ermittelt, um
die Darstellung moglichst platzsparend zu halten

Enabled: Fur jeden Kanal kann ausgewahlt werden, ob dieser angezeigt werden soll (nicht benutzte
Kanale kénnen somit ausgeblendet werden)

Comment: Fir jeden Kanal kann ein Name vergeben werden, welcher zur Anzeige und Ansteuerung
verwendet wird

Auto update on startup: Ist dieses ,Flag” aktiv, so wird der zugehérige Kommunikationskanal beim Start
des Toolmonitors automatisch gedtffnet und der Status der Ausgangskanéle wird einmalig zuriickgesetzt

3. I’C

Fur jedes zu verwendende I°C - Gerat kann hier der Typ und die I°C - Adresse(n) ausgewahlt werden.

Options

Categories RS232 ports >> RS232 (COM1) >> SerlO 1 >> 12C >> 12C 1

- General
- Logger
- Script

- Tools

£ RS232 ports
£ RS232 {COMT) 12C address 3
=- Serl0 1

12c 1
[ Active

- Visualization Device type PIO 3x PCA 8554 | B.140.010.110 -
- Status light

i Remoting 3

i User settings

i Logic designer 12C address 1 0
1
2

(Press "OK" button to

Number ports
accept changes.)

12C address 2

=-12C

Set serial 10 options

Abbildung 62: Konfiguration eines I°C - Gerates

Folgende Typen stehen zur Verfliigung:

Unknown (stellt Grundfunktionen fur unspezifische Anforderungen zur Verfiigung)
PCF8574 | PIO 8 channels per port

PCF8574A | PIO 8 channels per port

PCA9554 | PIO 8 channels per port

PCA9554A | PIO 8 channels per port

P10 3 x PCA 9554 | B.140.010.110

P10 3 x PCA 9554A | B.140.010.210

PIO 3 x PCF 8574 | B.140.010.310

P10 3 x PCF 8574A | B.140.010.410

RelMUX16 | Relais multiplexer 16 channels 7442

PST30M | Power supply for tuner applications master B.170.030.112
PST30S | Power supply for tuner applications slave B.170.030.212
PST30L | Power supply for tuner applications linear slave B.170.030.412
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Folgende Bereiche kénnen konfiguriert werden:

e Title: Ein Name, welcher fiir das 1°C - Gerat zur Anzeige und Ansteuerung verwendet werden soll
e Active: Ein ,Flag®, welches kennzeichnet, dass das Gerét verwendet werden kann
« Device type: Der I°C - Geratetyp (siehe oben)

e I°C address 1 .. n: Die I°C - Adresse (n) fiir das I°C - Gerat (jedes an einem gemeinsamen I°C - Port
angeschlossene 1°C - Gerat muss mit einer oder mehreren eindeutigen 1°C - Adresse (n) konfiguriert
werden, Anzahl der notwendigen I°C Adressen hangt von I°C - Geréatetyp ab)

e Move up / Move down: Mit Hilfe dieser Buttons kann das ausgewahlte 1°C - Gerat in der Liste der I°C -
Gerate verschoben werden

8.3.1. I°C Digitale 10 Geréte (PI1O)

Eine Reihe von I°C - Geraten dienen der digitalen Ein - und Ausgabe und basieren auf einer oder mehrerer I°C -
P10 und werden auf die gleiche Art und Weise konfiguriert.

Folgende Typen stehen zur Verfligung:

e PCF8574 | PIO 8 channels per port

e PCF8574A | PIO 8 channels per port

e PCA9554 | PIO 8 channels per port

e PCA9554A | PIO 8 channels per port

e PIO 3 x PCA 9554 | B.140.010.110

e PIO 3 x PCA 9554A | B.140.010.210

e PIO 3 x PCF 8574 | B.140.010.310

e PIO 3x PCF 8574A | B.140.010.410

e RelMUX16 | Relais multiplexer 16 channels 7442

8.3.1.1. PIO Digital 10

Hier erfolgt die Konfiguration der digitalen Ein - und Ausgange, welche Uber das konfigurierte I°C - Gerat gesteuert
werden sollen.

Options

Categories H RS232 ports >> RS232 (COM1) >> SerlO 1 >> 12C >> 12C 1 >> I12C 1 Digital 10

:~ General Tile 12C 1 Digtal 10 [¥] Auto update on startup 2

i~ Logger

- Script Number of rows: 0 =

i Visualization Invert  Invert

i Status light Enabled Channel Name Output  Input

-~ Remoting Channel 1 Channel 1 ]

i User settings

i Logic designer E
il

<
]

3

= ST FFE
& BIE(E|E|IB
4 4 4 4 4 4

g

Channel 2 Channel 2

O

i Tools
=1- RS232 ports
=-RS232 (COM1)
=) Serl0 1
2-12C
=-12C1
12C 1 Digital 10

d =

Channel 3 Channel 3

O

Channel 4  Channel 4
Channel 5  Channel 5

Q&I
OO

S

Channel 6  Channel 6

a

<

Channel 7 Channel 7

O

Channel 8  Channel 8

O

12C 1 Digttal IO

Abbildung 63: Konfiguration der digitalen Ein - und Ausgange
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Folgende Bereiche kénnen konfiguriert werden:

Title: Ein Name, welcher fiir die digitalen Ein - und Ausgange zur Anzeige und Ansteuerung verwendet
werden soll

Auto update on startup: Ist dieses ,Flag” aktiv, so wird der zugehérige Kommunikationskanal beim Start
des Toolmonitors automatisch gedéffnet und der Status der Ein - und Ausgangskanéle wird einmalig
ausgelesen und angezeigt

Number of rows: Die Anzahl an Reihen, welche in der Anzeige fur die Ein - und Ausgangskanéle
verwendet werden soll. Ist hier der Wert ,,0“ eingetragen, so wird die Anzahl der Reihen und Spalten
automatisch ermittelt, um die Darstellung mdglichst platzsparend zu halten

Enabled: Fir jeden Kanal kann ausgewahlt werden, ob dieser angezeigt werden soll (nicht benutzte
Kanéle kénnen somit ausgeblendet werden)

Name: Fur jeden Kanal kann ein Name vergeben werden, welcher zur Anzeige und Ansteuerung
verwendet wird

Invert Output: FUr jeden Kanal kann hier angegeben werden, ob der Eingang invertiert werden soll. Diese
Option ist nicht fur alle I°C - Gerate verfugbar

Invert Input: Fir jeden Kanal kann hier angegeben werden, ob der Ausgang invertiert werden soll. Diese
Option ist nicht fiir alle I°C - Geréte verfugbar

10 mode: Fur jeden Kanal kann hier angegeben werden, ob der Kanal als Eingang, Ausgang oder als
bidirektionaler Port (mit entsprechendem ,Default®) einzustellen ist (Option nicht fur alle I°C - Gerate
verflgbar)

8.3.2. I°C - Module zur Stromerzeugung

Eine Reihe von I°C - Geraten dienen der Stromversorgung Uber spezielle Stromversorgungsmodule mit
einstellbarer Frequenz des Reglerbausteins.

Folgende Geréte sind davon betroffen:

PST30M | Power supply for tuner applications master B.170.030.112
PST30S | Power supply for tuner applications slave B.170.030.212
PST30L | Power supply for tuner applications linear slave B.170.030.412
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8.3.2.1. Power Supply fur Tuner Applications Master
Bei diesem I°C - Geréat handelt es sich um eine Stromversorgung mit einstellbarer Frequenz des Reglerbausteins.

Eingestellt werden kdnnen die Namen fiir die Anzeige und Steuerung der Sollwerte (,Settings“) und der Messwerte
(,Measurement®), die Frequenz des Reglerbausteines und der ,Shunt® fir die Strommessung.

RS232 ports >> RS232 (COM1) >> SerlO 1 >> 12C >> 12C 1

Categories >> 12C 1 Settings

-~ General Settings title I2C 1 Settings
- Logger

. Script Measurement title 12C 1 Measurement
Required frequency [kHz] 450

- Visualization
- Status light L
- Remoting Shunt [Ohm] 0.030
- User settings S
- Logic designer Auto update on startup
- Tools
-- RS232 ports
- R$232 (COM1)
£ Serl0 1
&-12c
=121

Abbildung 64: Konfiguration des Power Supply fir Tuner Applications Master

8.3.2.2. Power Supply fur Tuner Applications Slave

Bei diesem I°C - Gerat handelt es sich um ein ,Slave* - Modul fiir eine Stromversorgung mit einstellbarer Frequenz
des Reglerbausteins.

Eingestellt werden kdnnen die Namen fiir die Anzeige und Steuerung der Sollwerte (,Settings®) und der Messwerte
(,Measurement®) und der Shunt fir die Strommessung.

RS232 ports >> RS$232 (COM1) >> SerlO 1 >> [2C
>> [12C 1 >> 12C 1 Settings

- General Settings title 12c1 éetlings
. Logger
. Script Measurement title  12C 1 Measurement

Categories

- Visualization ——
- Status light Shunt [Ohm] 0,030

- Remoting Auto update on startup
- User settings

- Logic designer
- Tools
=+ RS232 ports

- RS232 (COM1)
- Serl0 1
=-12C
&-12C 1

12C 1 Settings

Abbildung 65: Konfiguration des Power Supply for Tuner Applications Slaves
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8.3.2.3. Power Supply far Tuner Applications Linear Slave

Bei diesem I°C - Geréat handelt es sich um ein ,Slave® - Modul mit Linearregler fir eine Stromversorgung mit
einstellbarer Frequenz des Reglerbausteins.

Eingestellt werden kdnnen die Namen fir die Anzeige und Steuerung der Sollwerte (,Settings“) und der Messwerte
(,Measurement®) und der ,Shunt” fir die Strommessung.

RS232 ports >> R5232 (COM1) >> SerlO 1 >> |12C
>> 12C 1 >> 12C 1 Settings

- General Settings title J2C 1 Settings
- Logger =
- Script Measurement tile  12C 1 Measurement

Categories

- Visualization e
- Status light Shunt [Ohm] |0.030

- Remoting Auto update on startup
- User settings

- Logic designer

- Tools
- RS232 ports
- RS232 (COM1)
- Serl0 1
B-12c
-12C1
i..12C 1 Seftings

12C 1 Settings

Abbildung 66: Konfiguration des Power Supply fir Tuner Applications Linear Slaves

8.4. General

Hier kdnnen allgemeine Einstellungen fur den Toolmonitor vorgenommen werden.

Categories General

-~ Logger Application title

- Seript -
- Visualization Priority

- Status light
Remotingg Encrypt setup (start in remote mode, password required to unlock)

- User settings Password kec
- Logic designer
. Tools Repeat password =™
& RS232 ports

General options

Abbildung 67: Allgemeine Einstellungen
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Folgende Bereiche kénnen konfiguriert werden:

8.5. Logger

Hier kdnnen Einstellungen fur das ,Logging“ im Toolmonitor vorgenommen werden.

Applications title: Hier kann der Fenstertitel des Toolmonitors angepasst werden

Priority: Hier kann Basisprioritat des Toolmonitors eingestellt werden. Dieser Wert sollte nur bei wirklichem
Bedarf geandert werden

Encrypt setup: Hier kann festgelegt werden, ob das Setup verschliisselt abgespeichert werden soll. In
diesem Fall wird der Toolmonitor im Remote - Mode gestartet. Aul3erdem ist ein Passwort festzulegen, mit
welchem der Toolmonitor freigeschaltet werden kann. Zur Kontrolle ist dieses Passwort zu bestéatigen.
Geht das Passwort verloren, kann das zugehdrige Setup nicht mehr geandert werden (wird der
Toolmonitor mit einem Passwort geschiitzt, wird der Local - / Remote - Mode nicht mehr ferngesteuert)

Logging options

Abbildung 68: Logger

r = N N
Categories Logger
- General
8 ooe] Loglevel  |[Info -
i Script / Visualization TR [ Nommal v]

[7] Log to file
[¥] Log monitor background update
[¥] Log emors always to file
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8.5.1. Log - Level

Hier wird das Log - Level fur allgemeine Ereignismeldungen, Warnungen, Fehler usw. eingestellt.
Zur Auswahl stehen:

e ExtendedDebug

e Debug

e Trace

e Info

e Warning

e ErrorTrace

e CriticalWarning

e Error

8.5.2. Trace - Level
Hier wird das Trace - Level fir die Protokollierung von gesendeten oder empfangen Nachrichten eingestellt.
Zur Auswahl stehen:

e Streaming
e Cyclic

e Normal

8.5.3. Log to File

Ist diese Option aktiviert, so werden aller Ereignismeldungen in einer Datei abgelegt. Die Datei setzt sich aus dem
Namen des Toolmonitors und einem Zeitstempel zusammen. Die Datei wird im selben Ordner angelegt, in dem
sich der Toolmonitor befindet.

8.5.4. Log Monitor Background Update

Normalerweise werden die Ereignismeldungen immer erzeugt, auch wenn der Monitor zur Anzeige der
Ereignismeldungen gerade nicht aktiv ist. Ist dies nicht gewilnscht, kann diese Funktion hier ausgeschaltet werden.

8.5.5. Log Errors Always to File

Normalerweise werden Fehlermeldungen immer in eine zusétzliche Log - Datei geschrieben. Ist dies nicht
gewunscht, kann diese Funktion hier ausgeschaltet werden. Diese Datei setzt sich aus dem Namen des
Toolmonitors und dem Zusatz ,Exceptions® zusammen. Die Datei wird im selben Ordner angelegt, in dem sich der
Toolmonitor befindet.
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9. Programmierung
9.1. Analoglnput

Hierbei handelt es sich um eine Basisklasse fir die analogen Eingange der SerlO - Gerate. Diese Klasse stellt
Funktionen zur Steuerung der analogen Eingangskanale der SerlO - Geréte zur Verfigung.

9.1.1. GetValueNames

Hier werden die Namen fur die Befehle zum Abfragen von Werten definiert. Mit diesen Namen wird der Befehl
.GetValue“ des virtuellen Interfaces flr die analogen Eingange ausgeldst.

Beispiel:

GetValue ("Channel 1")
GetValue ("Channel 1.HasAutoRange")
GetValue ("IsValidMeasurementType.VoltDC")

Aufzahlungswerte:

HasAutoRange Abfrage, ob der Kanal ,AutoRange” unterstitzt (hier immer ,0%)

MaxRangelndex Abfrage des maximalen Index fur den Messbereich (hier immer ,0%)

Abfrage der maximalen Anzahl fur die Mittelwertbildung des Messbereichs

MaxAverages .
g (hier immer ,1%)

ChannelName Abfrage der Spannung des analogen Eingangs

IsValidMeasurementType Abfrage, ob das Ubergebene Attribut ein glltiger Messbereich ist

9.1.2. SetValueNames

Hier werden die Namen fiir die Befehle zum Setzen von Werten definiert. Mit diesen Namen wird der Befehl
~SetValue“ des virtuellen Interfaces fur die analogen Eingédnge ausgelost.

Beispiel:

SetValue ("Channel 1.Averages", 0)

Aufzahlungswerte:

Averages Anzahl der Mittelwerte (hier immer ,1%)

MeasurementRange Umschaltung des Messbereichs (Wert muss zwischen ,,0 und ,5% liegen)

Rangelndex Messbereichsindex (hier immer ,,0¢)

MeasurementType Art der Messung (hier immer ,VoltDC*)

Speed Qeschwindigkeit der Messung (zulassig sind ,Fast®, ,Slow", ,Normal“, hier aber
irrelevant)
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9.2. Digitallnput

Hierbei handelt es sich um eine Basisklasse fiir die digitalen Eingange der SerlO - Geréte. Diese Klasse stellt
Funktionen zur Steuerung der digitalen Eingangskanéle der SerlO - Gerate zur Verfigung.

9.2.1. GetValuesNames

Hier werden die Namen fur die Befehle zum Abfragen von Werten definiert. Mit diesen Namen wird der Befehl
,GetValue“ des virtuellen Interfaces fur die digitalen Eingénge ausgeldst.

Beispiel:

GetValue ("Channel 1")

GetValue ("Ports")

GetValue ("Channel 1.HasAutoRange")
GetValue ("IsValidMeasurementType.VoltDC")

Aufzahlungswerte:

HasAutoRange

Abfrage, ob der Kanal ,AutoRange® unterstiitzt (hier immer ,,0%)

MaxRangelndex

Abfrage des maximalen Index fur den Messbereich (hier immer ,0%)

MaxAverages

Abfrage der maximalen Anzahl fur die Mittelwertbildung des Messbereichs
(hier immer ,1%)

ChannelName

Abfrage des Zustands des digitalen Eingangs (,,0“ oder ,1%)

IsValidMeasurementType

Abfrage, ob das Ubergebene Attribut ein glltiger Messbereich ist

TriggerLevel

Abfrage des Trigger - Levels

Ports

Abfrage des Zustands aller digitalen Eingangskanéle (bitweise kodiert)

9.2.2. SetValueNames

Hier werden die Namen fir die Befehle zum Setzen von Werten definiert. Mit diesen Namen wird der Befehl
~SetValue des virtuellen Interfaces fir die digitalen Eingénge ausgelost.

Beispiel:

SetValue ("Channel 1.TriggerLevel"”, 3.5)

Aufzahlungswerte:

Averages Anzahl der Mittelwerte (hier immer ,1%)

MeasurementRange Umschaltung des Messbereichs (Wert muss zwischen ,,0“ und ,5% liegen)

Rangelndex Messbereichsindex (hier immer ,,0¢)

MeasurementType Art der Messung (hier immer ,VoltDC*)

Speed Qeschwindigkeit der Messung (zulassig sind ,Fast®, ,Slow", ,Normal®, hier aber
irrelevant)

TriggerLevel Setzen des Trigger - Levels
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9.3. DigitalOutput

Hierbei handelt es sich um eine Basisklasse fir die digitalen Ausgange der SerlO - Gerate. Diese Klasse stellt
Funktionen zur Steuerung der digitalen Ausgangskanéle der SerlO - Gerate zur Verfiigung.

9.3.1. GetValueNames

Hier werden die Namen fur die Befehle zum Abfragen von Werten definiert. Mit diesen Namen wird der Befehl
.GetValue“ des virtuellen Interfaces fir die digitalen Ausgénge ausgeldst.

Beispiel:

GetValue ("Channel 1")
GetValue ("Ports")

Aufzahlungswerte:

ChannelName Abfrage des Zustands des digitalen Ausgangs (,0“ oder ,1%)

Ports Abfrage des Zustands aller digitalen Ausgangskanéle (bitweise kodiert)

9.3.2. SetEventNames

Hier werden die Namen fir Events definiert. Mit diesen Namen wird der Befehl ,SetEvent” des virtuellen Interfaces
fur die digitalen Ausgange ausgelost.

Aufzahlungswerte:

Reset Setzen aller Ausgange auf den Wert ,0“ bzw. ,Low*

9.3.3. SetValueNames

Hier werden die Namen flir die Befehle zum Setzen von Werten definiert. Mit diesen Namen wird der Befehl
~SetValue“ des virtuellen Interfaces fur die digitalen Ausgange ausgelost.

Beispiel:

SetValue ("Channel 1", 0)

Aufzahlungswerte:

ChannelName Setzen des Zustands des digitalen Ausgangs (,0“ oder ,1%)

Ports Setzen des Zustands aller digitalen Ausgangskanale (bitweise kodiert)

9.4. I’CBaseLine

Hierbei handelt es sich um eine Basisklasse fiir die 1°C - Basiskommunikation. Diese Klasse implementiert einen
Kommunikationskanal fir die gesamte I°C - Kommunikation eines SerlO - Gerates.
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9.5. I°CDigitallO

Hierbei handelt es sich um eine Basisklasse fir die digitalen Ein - und Ausgange der SerlO - Gerate.

9.5.1. GetValueNames

Hier werden die Namen fur die Befehle zum Abfragen von Werten definiert. Mit diesen Namen wird der Befehl
.GetValue“ des virtuellen Interfaces fir die digitalen Ein - und Ausgange ausgelost.

Beispiel:

GetValue ("Channel 1")

GetValue ("Ports")

GetValue ("Channel 1.HasAutoRange")
GetValue ("IsValidMeasurementType.VoltDC")

Aufzéhlungswerte:

HasAutoRange Abfrage, ob der Kanal ,AutoRange” unterstitzt (hier immer ,0%)
MaxRangelndex Abfrage des maximalen Index fur den Messbereich (hier immer ,0%)
Abfrage der maximalen Anzahl fur die Mittelwertbildung des Messbereichs
MaxAverages . “
(hier immer ,1%)
ChannelName Abfrage des Zustands des digitalen Eingangs (,0“ oder ,1%)

IsValidMeasurementType Abfrage, ob das Ubergebene Attribut ein gultiger Messbereich ist

Abfrage des Zustands aller digitalen Eingangskanéle von Port 0 (8 Kanéle,

P
orto bitweise kodiert)

Portl Abfrage des Zustands aller digitalen Eingangskanéle von Port 1 (8 Kanéle,
bitweise kodiert)

Port2 Abfrage des Zustands aller digitalen Eingangskanéle von Port 2 (8 Kanéle,
bitweise kodiert)

Port3 Abfrage des Zustands aller digitalen Eingangskanéle von Port 3 (8 Kanéle,
bitweise kodiert)

Ports Abfrage des Zustands aller digitalen Eingangskanéle (bitweise kodiert)

9.5.2. SetEventNames

Hier werden die Namen fiur Events definiert. Mit diesen Namen wird der Befehl ,SetEvent” des virtuellen Interfaces
fur die digitalen Ein - und Ausgénge ausgeltst.

Aufzahlungswerte:

Setzen aller digitalen Ein - und Ausgéange auf den Wert entsprechend den

Reset . N
Grundeinstellungen zurlick. Ausgange werden auf ,0“ bzw. ,Low" gesetzt
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9.5.3. SetValueNames

Hier werden die Namen fir die Befehle zum Setzen von Werten definiert. Mit diesen Namen wird der Befehl
~SetValue“ des virtuellen Interfaces fiir die digitalen Ein - und Ausgange ausgelést.

Beispiel:

SetValue ("Channel 1", 1)
SetValue ("Channel 1.Mode", 1)
SetValue ("PortsOMode"™, 0)

Aufzahlungswerte:

Averages Anzahl der Mittelwerte (hier immer ,1%)

MeasurementRange Umschaltung des Messbereichs (Wert muss zwischen ,,0“ und ,5 liegen)
Rangelndex Messbereichsindex (hier immer ,,0¢)

MeasurementType Art der Messung (hier immer ,VoltDC*)

Geschwindigkeit der Messung (zulassig sind ,Fast®, ,Slow", ,Normal®, hier aber

Speed :
P irrelevant)

Setzen des Kanals als Eingang oder Ausgang. Dieser Befehl ist nur zulassig,
Mode wenn der Kanal dies unterstiitzt und in den Grundeinstellungen ein Umschalten
zugelassen ist (Mode = 0: Eingang, Mode = 1: Ausgang)

Setzen aller Kanale als Eingang oder Ausgang. Dieser Befehl ist nur zulassig,
PortsMode wenn das Modul dies unterstiitzt und in den Grundeinstellungen ein Umschalten
zugelassen ist (Mode = 0: Eingang, Mode = 1: Ausgang)

Setzen aller Kanéle von Port 0 als Eingang oder Ausgang. Dieser Befehl ist nur
PortOMode zulassig, wenn das Modul dies unterstiitzt und in den Grundeinstellungen ein
Umschalten zugelassen ist (Mode = 0: Eingang, Mode = 1: Ausgang)

Setzen aller Kanale von Port 1 als Eingang oder Ausgang. Dieser Befehl ist nur
Port1Mode zulassig, wenn das Modul dies unterstiitzt und in den Grundeinstellungen ein
Umschalten zugelassen ist (Mode = 0: Eingang, Mode = 1: Ausgang)

Setzen aller Kanale von Port 2 als Eingang oder Ausgang. Dieser Befehl ist nur
Port2Mode zulassig, wenn das Modul dies unterstiitzt und in den Grundeinstellungen ein
Umschalten zugelassen ist (Mode = 0: Eingang, Mode = 1: Ausgang)

Setzen aller Kanéle von Port 3 als Eingang oder Ausgang. Dieser Befehl ist nur
Port3Mode zulassig, wenn das Modul dies unterstiitzt und in den Grundeinstellungen ein
Umschalten zugelassen ist (Mode = 0: Eingang, Mode = 1: Ausgang)

Setzen des Zustands aller digitalen Ausgangskanéle von Port 0 (8 Kanéle,

Port0 o .
bitweise kodiert)

Portl Setzen des Zustands aller digitalen Ausgangskanéle von Port 1 (8 Kanale,
bitweise kodiert)

Port2 Setzen des Zustands aller digitalen Ausgangskanéle von Port 2 (8 Kanale,
bitweise kodiert)

Port3 Setzen des Zustands aller digitalen Ausgangskanale von Port 3 (8 Kandle,
bitweise kodiert)

Ports Setzen des Zustands aller digitalen Ausgangskanale (bitweise kodiert)
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9.6. I°’CLine

Hierbei handelt es sich um eine Basisklasse fiir die 1°C - Kommunikation. Diese Klasse implementiert einen
Kommunikationskanal fir die 1°C - Kommunikation eines I°C - Moduls.

9.7. Line

Hierbei handelt es sich um eine Basisklasse fiir die serielle Kommunikation tber verschiedene
Kommunikationswege. Dazu gehoren 1°CBaseLine, I°CLine, SerlOLine und RS232.

9.7.1. VirtuallnterfaceCommands

Hier werden die Namen fir die Befehle des virtuellen Interfaces des Kommunikationskanals definiert. Mit diesen
Namen werden die Befehle ,SetEvent®, ,SetValue®, ,GetValue®, und ,GetString“ des virtuellen Interfaces fur den
Kommunikationskanal ausgelost.

Aufzéhlungswerte:

Open Offnen des Kommunikationskanals

Close SchlieBen des Kommunikationskanals

Clear Loschen der Daten im Sende - / Empfangspuffer des Kommunikationskanals
IsActive Rickgabe, ob Kommunikationskanal in den Grundeinstellungen aktiviert wurde
IsOpen Rickgabe, ob Kommunikationskanal gedffnet ist

DataAvailable Rickgabe, ob Daten zum Empfang vorhanden sind (wird nicht von allen

Kommunikationskanalen unterstiitzt)

BytesAvailable

Rickgabe der Anzahl an Bytes, die zum Empfang vorhanden sind (wird nicht von
allen Kommunikationskanélen unterstitzt)

Write

Ausgeben der Ubergebenen Daten Gber dem Kommunikationskanal

WriteMessage

Ausgeben der unter dem vorgegebenen Namen gespeicherten Nachricht tber
dem Kommunikationskanal

WriteSequence

Ausgeben der unter dem vorgegebenen Namen gespeicherten Sequenz tGber dem
Kommunikationskanal

Read

Auslesen der Daten aus dem Kommunikationskanal

Execute

Ausfuihren des Ubergebenen Kommandos tber dem Kommunikationskanal und
Speichern der zugehdrigen Antwort unter ,Response” (Kommando nur fiir
Kommunikationskanéle ohne getrennte Write - /Read - Funktion vorgesehen)

ExecuteMessage

Ausfihren des unter dem vorgegebenen Namen gespeicherten Kommandos uber
dem Kommunikationskanal und Speichern der zugehérigen Antwort unter
»-Response” (Kommando nur fir Kommunikationskanale ohne getrennte Write - /
Read - Funktion vorgesehen)

ExecuteSequence

Ausfiihren der unter dem vorgegebenen Namen gespeicherten Sequenz tber
dem Kommunikationskanal und Speichern der zugehérigen Antwort unter
»-Response” (Kommando nur fir Kommunikationskanale ohne getrennte Write - /
Read - Funktion vorgesehen)

Response

Ruckgabe der zuletzt Gber einen ,Execute” - Befehl empfangenen Nachricht

Seite 57 von 59




mCD Elektronik GmbH Toolmonitor SerlO Bedienungsanleitung

Andern des Trace - Levels beim Senden und Empfangen uiber das virtuelle

TraceLevel Interface (zulassige Werte: Streaming =,0% Cycling = ,1%, Normal = ,2“, None =
!!3“)
Timeout Andern des Timeouts beim Senden und Empfangen tber das virtuelle Interface
Count Andern der Byteanzahl beim Senden und Empfangen uiber das virtuelle Interface
Andern des Kommentars beim Senden und Empfangen lber das virtuelle
Comment
Interface
EndOfLine Andern des EndOfLine - Strings beim Senden und Empfangen tiber das virtuelle

Interface

Ein - oder Ausschalten der Timeout - Exception beim Senden und Empfangen

ThrowTimeoutException N .
Uber das virtuelle Interface

GetMessage Ruckgabe der unter den angegebenen Namen gespeicherten Nachricht

9.8. RS232

Hierbei handelt es sich um eine Basisklasse fir die RS232 - Kommunikation. Diese Klasse implementiert einen
Kommunikationskanal tiber eine RS232 - Schnittstelle. Sie wird abgeleitet von der Basisklasse ,Line“ und ist selbst
die Ableitung fur die Basisklasse ,SerlOBaseLine*.

9.9. SerlOBaseLine

Hierbei handelt es sich um eine Basisklasse fur die SerlO - Kommunikation via RS232. Diese Klasse implementiert
einen Kommunikationskanal Gber eine RS232 - Schnittstelle.

9.10.SerlOLine

Hierbei handelt es sich um eine Basisklasse fiir die SerlO - Kommunikation. Diese Klasse implementiert einen
Kommunikationskanal fir die Kommunikation zu einem SerlO - Gerat.

9.11.Trigger

Hierbei handelt es sich um eine Basisklasse zur Steuerung der Trigger der Mechanik - Steuerung MechlO 16.
Diese Klasse stellt Funktionen zur Steuerung der Trigger der Mechanik - Steuerung MechlO 16 bereit.

9.11.1. SetEventNames

Hier werden die Namen fiur Events definiert. Mit diesen Namen wird der Befehl ,SetEvent” des virtuellen Interfaces
fur die Trigger ausgeldst.

Beispiel:

SetEvent ("Reset") ;
SetEvent ("WriteAll") ;
SetEvent ("Triggerl.Write");
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Aufzéhlungswerte:

Reset Zurlicksetzen aller Trigger

WriteAll Senden der Triggerkonfiguration fiir alle Trigger an die Mechanik - Steuerung

Schreiben der Konfiguration des betreffenden Triggers an die Mechanik -

Write . i . . L
Steuerung (der jeweilige Trigger muss vorangestellt werden, siehe Beispiel)

TriggerN Name fir den vorangestellten Trigger beim Befehl ,Write* (N = 1..16)

9.11.2. SetValueNames

Hier werden die Namen fir die Befehle zum Setzen von Werten definiert. Mit diesen Namen wird der Befehl
~SetValue des virtuellen Interfaces fiir den Trigger ausgelost.

Beispiel:

SetValue ("Trigger 1.InputMask", 3)
.InputvValue", 2)
.OutputMask", 255)
.OutputvValue", 0)
SetValue ("Trigger 1.Input.Bitl", -1)

1
SetValue ("Trigger 1
1
1
1

SetValue ("Trigger 1.Input.Bitl", 0)
1
1
1
1

SetValue ("Trigger
SetValue ("Trigger

SetValue ("Trigger 1.Input.Bitl", 1)
.Output.Bitl", -1)
.Output.Bitl", 0)

.Output.Bitl", 1)

SetValue ("Trigger
SetValue ("Trigger

SetValue ("Trigger

Aufzéhlungswerte:

Setzen der Eingangsmaske des entsprechenden Triggers, dabei handelt es sich
InputMask um eine bitweise Kodierung der Eingange, welche fiir den Trigger relevant sind
(der jeweilige Trigger muss vorangestellt werden, siehe Beispiel)

Setzen der Eingangsbedingungen des entsprechenden Triggers, dabei handelt es
InputValue sich um eine bitweise Kodierung der Eingangswerte, welche fir den Trigger
erforderlich sind (der jeweilige Trigger muss vorangestellt werden, siehe Beispiel)

Setzen der Ausgangsmaske des entsprechenden Triggers, dabei handelt es sich
OutputMask um eine bitweise Kodierung der Ausgénge, welche fur den Trigger relevant sind
(der jeweilige Trigger muss vorangestellt werden, siehe Beispiel)

Setzen der Ausgangsbedingungen des entsprechenden Triggers, dabei handelt
OutputValue es sich um eine bitweise Kodierung der Ausgangswerte, welche fur den Trigger
erforderlich sind (der jeweilige Trigger muss vorangestellt werden, siehe Beispiel)

Input Direkte Konfiguration der Input - Bits (siehe Beispiel)

Output Direkte Konfiguration der Output - Bits (siehe Beispiel)

Gezieltes Ansprechen der einzelnen Bits der Eingangs - und
Ausgangskonfiguration, um die Trigger zu konfigurieren (N = 1..16, zulassige
Werte: ,-1“ = Bit ist nicht relevant, ,0“ = Bit ist ,Low" bzw. muss ,Low* sein, ,1“ =
Bit ist ,High“ bzw. muss ,High“ sein)

BitN
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